. Fabrika Set . Fabrika Set
[/ Gru No. Parametre Adi Ayar Araligi Gru No. Parametre Adi Ayar Araligi
Kl (S =) P ¥ e geri
:t M (= 5) i'izE Ayari Degeri Ayari Degeri
) 0: ileri ve Geri dénmenin ikisi de izin ver JOG Hizlanma/Yavaslama
ilerilgeri dnme engeli erve en @ < 01-14 P.16 Saman 0~360.00s/0 ~3600.0s 0.50s
00-15 P.78 segimi 1: Geri ddnmeyi engelle (Geri ile Motor yavaslar ve durur) 0
Shihlin Electric SE3 Serisi Genel AC Suriucl 2: lleri donmeyi engelle (ileri ile Motor yavaslar ve durur) 01-15 P28 Cikis frekansi filtre zamani 0~ 1000ms oms
0: “PU mod”, “Harici mod” ve “Jog mod” birbirleri ile 0~650.00Hz
! 01-16 P.91 Frekans Atlama 1A - 99999
Parametre Kilavuzu degistirlebilir. 99999: gegersiz
L. i . 1: “PU mod” ve “JOG mod” birbirleri ile degistirilebilir. 0~650.00Hz
Gelismis Fonksiyon & Yiiksek Performans 2: Sadece ‘Haric mod” o117 P92 Frekans Atlama 18 99999 gogersiz 99999
3. Sadece “Haberlesme modu” 0~650.00Hz
- . PR e . - 01-18 P.93 Frekans Atlama 2A - 99999
Shihlin SE3 serisi AC Surlctlleri sectiginiz igin tesekkurler. 4: “Bilesik mod 1” 99999: gegersiz
- A | Modu Segimi : “Bilesil " 0 ~ .
00-16 P.79 Calisma Modu Segimi 5: B!IeS!k mod 2 01-19 P.94 Frekans Atlama 2B 0~650.00Hz - 99999
6: “Bilesik mod 3” 99999: gegersiz
Bu parametre kilavuzu SE3 suriici parametreleri hakkinda bilgi saglar. Kullanicilar parametre ayar araliklari ve her parametrenin 7: “Bilesik mod 4 01-20 P.o5 Frekans Atlama 3A 0~ 650.00Hz 99999
fabrika degerini 6grenmek icin bu kilavuzu kullanabilirler. Parametreleri ayarlamadan énce, surlicliyli dogru ve givenli 8: “Bilesik mod 5" i 99999: gegersiz
kullanabilmek igin kurulum kilavuzunu dikkatlice okudugunuza emin olunuz. 99999: ikinci galisma modu, calisma sarti 00-18(P.109) ile 01-21 P.96 Frekans Atlama 38 3;9229.00Hz _ 99999
hedef frekans 00-17(P.97) ile ayarlanir) : gocersiz
. . 0~360.00s/0 ~3600.0s
1) Sistem Parametreleri Grup 00 0: Calisma panelinden frekans ayari 01-22 P.44 2. Hizlanma Zamani 99999: segill degil 99999
] 1: RS485 haberlesmeden frekans ayari 0~ 360.00s/0 ~ 3600.0s
Fabrika Set - - 01-23 P.45 2. Yavaslama Zamani v - 99999
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi . 00-17 P.97 ikinci hedef frekans segimi 2: Analog dan frekans ayar 0 i 99999: Segili degil
Ayari Degeri - 3: ilave haberlesme kartindan frekans ayari 0~30.0% 99999
R D 01-24 P.46 2. Tork Arttirma —
00-00 P.90 AC silriicii modeli Sadece Okunabilir Oku 4: PG karti A2B2 den frekans ayan 99999: Sedili dei
5: HDI pulse girisi ile frekans ayari 0125 P47 2 Ana Frek 0~650.00Hz 99999
- i ili - E . Ana Frekans o o
00-01 P.188 Program versiyonu Sadece Okunabilir Oku 0: Calisma panelinden start sinyali 99999: Segili degil
0: Fonksiyon yok — — - "
. 1: Dijital giris terminalinden start sinyal 01-26 P.98 Orta frekans 1 0~650.00Hz 3.00Hz
1: Alarm gegmisi temizle (P.996=1) 00-18 P.109 ikinci start sinyali segimi =08 O e STVaT 0 _
P.996 2: AC siiriicii reset (P.997=1) 2: 33485 haberlesmeden start Slnya!l : 01-27 P.99 Orta Frekans Gikis Voltaji 1 0~100.0% 10.0%
00-02 ~ Parametre Reset 3: Tim parametreleri fabrika degerine resetle (P.998=1) 0 3: llave haberlesme kartindan start sinyali j 0~ 650.00Hz
P.999 4: Tim parametreleri fabrika degerine resetle 1 (P.999=1) 0: Haberlesme modunda, alisma komutu ve frekans ayari 01-28 P.162 Orta frekans 2 99999: Segili degl 99999
5: Tim parametreleri fabrika degerine resetle 2 (P.999=2) 00-19 P.35 Haberlesme modu komut haberiesmeden ayartanir. 0 01-29 P.163 Orta Frekans Gikis Voltaji2 | 0~100.0% 0.0%
6: TUm parametreleri fabrika degerine resetle 3 (P.999=3) segimi 1: Habgrlesme modunda, ¢alisma komutu ve frekans ayari 0-650.00Hz
0: Parametreler sadece motor durdugu zaman yazilir. o l—:lar:(m atyalrlamn 01-30 p.164 Orta frekans 3 99999: Segili degil 99999
Parametre Yazma Korumasi 1: Parametreler yazilamaz. : Hiz kontro .
- - imi . 01-31 P.165 Orta Frek: kis Voltaji 3 0~100.0% 0.0%
00-03 P.77 Segimi 2: Parametreler motor galisiyorken de yazilabilr. 0 00-20 P.400 Kontrol modu segimi 1: Torlf kontrol 0 a Frekans Cikis Voltajl - OOL o
3: Parametreler sifre korumasi oldugu zaman yazilamaz. 2: POZ,,ISy9n kontrol 01-32 P.166 Orta frekans 4 0~ 650. Z — 99999
00-04 P 294 Sifre Cozme 0~65535 0 0: Indiiksiyon motor V/F kontrol 99999: Segili degil
: 1: Indiiksiyon motor kapali-gevrim V/F kontrol (VF + PG) 01-33 P.167 Orta Frekans Gikis Voltaji4 | 0~100.0% 0.0%
00-05 P.295 Sifre Ayari 2~65535 0 2: Indiiksiyon motor basit vektér kontrol 0~ 650.00Hz
X0: AC stiriicti galistigi zaman, galisma paneli otomatik 00-21 P.300 Motor kontrol modu segimi 3: Indiiksiyon motor sensérsiiz vektdr kontrol 0 01-34 P.168 Orta frekans 5 99999: Segil degl 99999
goriintiileme moduna girer ve ekranda ¢ikis frekansini 4: Indiiksiyon motor PG ile vektér kontrol 01-35 P.169 Orta Frekans Cikis Voltaji 5 0~100.0% 0.0%
gosterir. 5: Senkron motor PG ile vektdr kontrol - id | il -
X1: AC Siiriicti calistigi zaman, ¢alisma paneli ekrani hedef 6: Senkron motor PG’siz vektor kontrol 01-36 P.255 Hlvzl.a.nmada Baslangic S 0~25.00s/0 ~250.0s 0.20s
frekansi gosterir. 0: Indiiksiyon motor V/F kontrol Egris Zamanl. " -
Calisma Paneli Monitor X2: AC suriict ¢alistigi zaman, ¢alisma paneli otomatik 1: Indiiksiyon motor kapali-gevrim V/F kontrol (VF + PG) 01-37 P.256 Hizlanmada Bitis S Egrisi 0 ~25.005/(? .~ 25f).05 99999
00-06 P.110 docini gériintiileme moduna girer ve ekranda sabit basing 1 2: Indiiksiyon motor basit vektor kontrol Zamani 99999: Segili degil
sisteminin meveut basincini ve geri besleme basincini 0022 P 370 ikinci motor kontrol modu 3: Indiiksiyon motor sensorsiiz vektor control 99999 01-38 p.257 E?\{a?IZzamada Baslangig S 0~ 25"003/9 ~250.05 99999
gosterir. — : ’ segimi 4: Indiiksiyon motor PG ile vektér kontrol gris zamani__ — 99999: Segili degil
0X : Acllis ekrani gikis frekansini gosterir 5: Senkron motor PG ile vektor kontrol 01-39 p.o58 Yavaslamada Bitis S Egrisi 0~ 25.005/9 .~ 25}.)'05 99999
1X : Acllis ekrani hedef frekansi gosterir 6: Senkron motor PG'siz vektor kontrol Zamani 99999: Segcili degil
2X : Agilig ekrani gikig akimini gosterir 99999: ikinci motor kontrol modu segili degil 3) Analog Giris ve Cikis Parametreleri Grup 02
3X : Acllis ekrani gikis voltajini gésterir . . 0: Normal Duty (ND), normal yiikler
o lel$.vona“ V) _ . 00-23 P.186 Motor tipi segimi 1: Heavy Duty (HD), agrr yiKler 1
1: Terminal (+/P) ve (-/N) aras| AC sirlici voltajl (V) . 0: Frekans parametresi default degeri 60Hz. Fabrika Set
2: AC siiriici sicaklik yiikselme toplam orani (%) 00-24 P.189 50Hz/60Hz anahtari segimi 1: Frola irosi default dederi 50H 0 Group No. Parametre Adi Ayar Araligi L.
3: Sabit basing sisteminde hedef basinci (%) - frekans pararpe feside ?u eger STP2. Ayari Degeri
4: Sabit basing sisteminde geri besleme basinci (%) 00-25 P.990 Parametre modu ayari 0: Parametreler Gru;? mod” olarak QOSt?”“r — 0 0: Fonksiyon yok
5: Calisma frekansi (Hz) 1: Parametreler “Klasik P mod” olarak gésterilir 1: Frekans referansi
6: Elektronik termik toplam orani (%) 00-26 P.125 ilave kart tipi Sadece okunabilir Oku 2: Tork referansi
7: 2-5 giris terminallerinin temsili sinyal degeri (V) 0: Normal mod 3: PID hedef degeri
8: 4-5 giris terminallerinin (mA/V) temsili sinyal degeri (mA). 00-27 P.991 Frekans modu ayari 1: Yiiksek hizli mod 0 4: PID geribesleme sinyali
9: Cikis glici (kW). 5: Hedef tansiyon ayari
10: Motor hizi (Hz) 2) Temel Parametreler Grup 01 6: Hat hizi ayari
11: lleri ve Geri dénme sinyali. 1 ileri ydnde 2 geri yonde Fabrika Set 7: Geribesleme hat hizi
d6ndigund 0 durma durumunu belirtir. Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi . 0200 P 500 2-5 terminali fonksiyon 8: Gergek zamanli sarim gap! ]
12: NTC sicakligi (°C) Ayari Degeri : secimi 9: Baslangig sarim cap!
13i Motor elektronik termik toplam orani (%) 01-00 P.1 Maksimum frekans 0.00~01-02 ( P.18 ) Hz 120.00Hz 10: Materyal kalinhgi
14: Rezerve. — 0~120.00Hz 11: PTC
15: M2 terminali giris frekans. (kHz) 01-01 P.2 Minimum frekans : 0.00Hz 12: PT100
00-07 P.161 Coklu-fonksiyon display 16: Gergek zamanli sarim capi degeri. (mm) 0 01-02 P.18 Yiksek-hizli maksimum 01-00 ( P.1) ~650.00Hz 120.00Hz 13: VF bagimsiz fonksiyon
17: Gergek zamanli hat hizi. (m/dk) frekans 14: Pozitif tork limit
18: Sriict ¢ikis torku (%) (Sadece 00-21 (P. 300) veya 0103 3 Ana frek 50Hz sistem ayari: 0 ~650.00Hz 50.00Hz 15: Negatif tork limit
00-22 (P. 370) degeri 3 ~ 6 ayarli oldugu zaman gecerli) h b nairekans 60Hz sistem ayarr: 0 ~ 650.00Hz 60.00Hz 16: Pozitif/Negatif tork limit
: Dijital terminal giris durumu 17: Gerileme tork limit
20: Dijital terminal ¢ikis durumu 01-04 P.19 Ana voltaj 0- 1000'9Y " - - 99999 02-01 P.501 4-5 terminali fonksi 02Aoo il 1
21: AKiif galisan @siyicl frekanst 99999: Giris voltajina bagh olarak degisir - - -9 terminali fonksiyonu -UUlle ayni
22: Rezerve 0: Dogrusal hizlanma / yavaslama egrisi 02-02 P.504 Rezerve Rezerve -
23: Senkron motorun rotor kutup pozisyonu (00-21 (P. 300 Hizlanmalyavaslama egrisi 1: S model hizlanma / yavaslama egrisi 1 02-03 P.503 HDI giris fonksiyonu 02-00 ile ayni 0
01-05 P.29 . - 0
= 5 akif edildiginde enkoderin motor rotor manyetik kutup segimi 2: S model hizlanma / yavaslama egrisi 2 0: Gikis frekansi, 02-51 (P.55) frekans display referansi %100 0
pozisyonunu gdsterir) 3: S model hizlanma / yavaslama egrisi 3 1: Cikis frekansi, 02-52 (P.56) frekans goruntiileme
24 : Mevcut hedef frekans 01.06 b7 izl 3.7K ve alti modeller: 0 ~ 360.00s/0 ~ 3600.0s 5.00s referansi %100
- ~ — - X 1zlanma zamani j iyesi
25 : PTC ylizdo girigl_ . . 5.5K ve alti modeller: 0~360.00s/0 ~ 3600.0s 20.00s 2: Gikis DC bus voltaji, OV seviyesi 100%.
26 : Sabit basing sisteminin hedef basing ve geri beslemesi 3: Gikis siiriiciiniin sicaklik yikselme toplami orani, NTC
27 : Motor hizi 3.7K ve alti modeller: 0 ~ 360.00s/0 ~ 3600.0s 5.00s seviyesi 100%
28 : Gig faktori 01-07 P.8 Yavaslama zamani 5.5K~7.5K modeller: 0 ~360.00s/0 ~ 3600.0s 10.00s 4: Gikis AC siiriicii elektronik termik orani, elektronik termik
: Gu I geri (KWH -~ N,
29 : Glig toplam degeri (KWH) 11K ve Gstii modeller:0 ~ 360.00s/0 ~ 3600.0s 30.00s role calisiyor (06-00(P.9)#0) veya AC sirliclinin IGBT
30 : PG geribesleme frekansi - modiiliiniin elektronik termik rélesi galisiyor (06-00(P.9)=0)
0: Cikis frekansini gésterir (Mekanik hiz gésteriimez) 01-08 P21 Hizlanma/Yavaslama 0: Zaman artisi 0.01s 0 degeri %100.
00-08 P.37 Hiz displayi 1~50000 0.0 Zaman Ayari Artist 1: Zaman artis1 0.1s 5: Hedef frekans, 02-51(P.55) frekans display referansi %100.
1~9999 Hizlanma/Yavaslama 50Hz sistem ayari: 1.00 ~650.00Hz 50.00Hz AM cikis terminali 6: Sabitlenmis seviye giksl, voltaj veya akim gikis seviye
X0: Hiz displayi segimi birimi 1 01-08 P20 Referans Frek - 0204 P54 oS 02-54(P.541) / 02-53(P.539) d |
: playi secimi birimi eferans Frekansi 60Hz sistem ayari: 1.00 ~ 650.00Hz 60.00Hz fonksiyonu (P.541) (P.539)'den ayarianir 0
_— - X1: Hiz displayi segimi birimi 0.1 - 7: Cikis voltaj), siiriicii voltaj orani 100%
00-09 P.259 Hiz birimi segimi 0X: Nokiadan sonra basamak yok 1 0.75K ve alti modeller: 0 ~ 30.0% 6.0% 8: Uyartim akimi, motor akim orani %100. (Sadece 00-21
1X: Noktadan sonra 1 basamak 1.5K ~3.7K modeller: 0 ~30.0% 4.0% (P.300) veya 00-22(P.370) parametreleri 3~6 ayarli iken
01-10 P.0 Tork kuvveti arttirma gecerli)
00-10 Rezerve Rezerve Rezerve - 5.5K ~ 7.5K modeller: 0 ~30.0% 3.0%
9: Cikis torku, motor tork oraninin 2 kati %100.(Sadece
00-11 P.72 Tasltyici frekansi 1~15KHz 5 kHz 11K ~ 22K modeller: 0 ~ 30.0% 2.0% 00-21(P.300) ve 00-22(P.370) parametreleri 3~6 ayarli
0: Soft-PWM calisma yok _ 0~60.00Hz iken gegerli
Soft-PWM tasiyici galisma o0 Sals yu ¥ " o1-1 P13 Baslangig Frekans: — — 0-50Hz 10: Gik! 3 Uci )m tor glic oraninin iki kati %100
00-12 P.31 secimi 1: 00-11(P.72)< 5 oldugunda, Soft-PWM gecerli (sadece V/F 0 0: Sabit tork yiklere uygulanabilir (konveyor bant vb.) : Cikis glicl, motor giic oral ati %100.
¢ Kontrolde uygulanir ) — ~ - 11: Yiksek hizli pulse, 100.00KHz %100.
Y9 1: Degisken tork yiiklere uygulanabilir (fan ve pompa..vb.) M hz1 02-51(P vesini % 100 gosteri
00-13 P.71 Durus tipi segimi 0: Serbest durma 1 2,3: Artan / Azalan yiiklere uygulanabilir 13'_ POLtOCr IZII’ -5k ( (.155t) Sle\ﬁe,s,m,l OSES gos T‘TI;’LC
i 1: Rampal durma 01-12 P.14 Yiik tipi segimi 4: Gok noktali V/F egrisi 0 Komiana 09 STHS. <o ayliblgHein S5 gomit
0: STOP butonuna basildiginda ¢alisma sadece PU ve H2 5~13: Ozel iki-nokta V/F egrisi omutlarini inceleyiniz.
) o modda durur 14: V/F tam bagimsiz mod 02:05 P.537 Rezerve
00-14 P.75 Stop fonksiyonu segimi 1: STOP butonuna basildiginda galisma tim modlarda 1 15: VIF yari bagimsiz mod 02-06 P.185 Oranli baglanti kazanci 0~100% 0%
durur. 01-13 P.15 JOG frekansi 0~650.00Hz 5.00Hz




. Fabrika Set . Fabrika Set . Fabrika Set
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi L Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi L Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi .
Ayari Degeri Ayari Degeri Ayari Degeri
0: Yardimcli frekans fonksiyonu yok. 0: Cikis frekansi, 02-51(P.55) frekans display 39: STF/STR +STOP (RUN aktif oldugu zaman motor geri
1: Galisma frekansi = Ana frekans + Yardimci frekans referansi %100 doner. RUN kesilince motoru durdurur ve sonra ileri
(2-5 terminallerinden verilen) 1: Cikis akimi, 2-52(P.56) akim goriintileme doner)
2: Galisma frekansi = Ana frekans + Yardimci frekans referansi %100. 40: P_MRS (AC Stiriicti ¢ikist aniden durur. MRS pulse
(4-5 terminallerinden verilen) 2: Cikis DC bus voltaji, OV seviyesi %100. sinyal girisidir)
3: Galisma frekansi = Ana frekans — Yardimei frekans 3: Cikis stiriictiniin sicaklik yikselme toplami orani, NTC 41: PWM frekans ayari
02-07 P.240 Yardimc! frekans (2-5 terminallerinden verilen) 0 seviyesi %100. 42: MTCLKA/MTCLKB
4: Galisma frekansi = Ana frekans — Yardimci frekans 4: Cikis AC suriicu elektronik termik orani: Elektronik termik 43: RUN_EN (Dijital giris terminali calisma aktif)
(4-5 terminallerinden verilen) role galisiyor (06-00(P.9)*0) veya AC slriiciiniin IGBT 44: PID_OFF (Dijital giris terminali PID durdurma aktif)
5: Calisma frekansi = 2-5 terminallerinden ylizde (%) olarak moddliiniin elektronik termik rélesi calisiyor 45: ikinci mod
verilen oranli baglanti sinyali (06-00(P.9)=0) degeri %100 46: Baslangig sarim capi segimi 1
6: Calisma frekans| = 4-5 terminallerinden ylizde (%) olarak 5: Hedef frekans, 02-51(P.55) frekans displayi 47: Baslangig sarim cap! segimi 2
verilen oranli baglanti sinyali 02-44 P.543 FM ¢ikis fonksiyonu segimi referansi %100. 0 48: Kalinlik segimi 1
0: (?rnekleme etki alani 0~5V. 6: Sabitlenmis sgviye ¢iks, voltaj/akim cikis seviye 49: Kalinlik segimi 2
1: Omekleme etki alani 0~10V. - gi'54(':l’t-5_41)f1?”:ﬂlyall':a!""' o 50: Sarici/Bosaltici degistirme
o - 2: Ornekleme etki alani 0~ -5V. - IKIS voltajl, surucu voltaj orani 7100. 51: On sirme referansi
02-08 P.73 2-5 terminali sinyal segimi 3- Omekleme etki alani 0~ -10V. 1 8: Sabit voltaj gikisl, voltaj gikis seviyesi 02-54 (P.541)'den 52: Torque memory
4: (?rnekleme etki alani -5~ +5V. Zzﬁzf:in;ésc:j:fjngg-z1(2»3(;0) veya 00-22(P.370) 53: Torque memory aktif
5: Omekleme etki alani -10 ~ +10V. 5 (;lklgs e motogr o ogra(r;umn 3 Ral 100, Sadecs 03-00 P.83 STF fonksiyonu segimi 54: Tur sayma sinyali (not1) 0
inali i 50Hz sistem: 1.00 ~650.00H: 50.00H : ' y ) :
02-09 P.3g 2-5 terminali maksimum Z sislem z z 00-21(P.300) ve 00-22(P.370) parametreleri 3~6 ayarli 55: Hiz/Tork Kontrol anahtar
calisma frekansi 60Hz sistem: 1.00 ~ 650.00Hz 60.00Hz iken gegerli 56: Sarim yaricap geri yiikleme
" T - — 57: Yiksek hizli pulse giris fonksiyonu (not1
02-10 P.60 2-5 terminali filtre zamani 0~2000ms 30ms 10: Gikis glict, motor glig oranin iki kati %100 58 Analog termizal > Sgbr;celigi yon (nott)
— — - 11: Yiiksek hizli pulse, 100.00KHz %100. - -
2-5 terminali voltaj sinyali - :
02-11 P.139 . sy -100.0%~100.0% 0.0% 12: Motor hizi, 02-51(P.55) seviyesini %100 gésterir 59: Rezerve
bias orani " - 60: PLC Baslatma/Durdurma
2.5 terminali minimum giris 0: AM-5 terminalinden 0~10V voltaj ¢ikisI. - z -
02-12 P.192 it voltaj ging 0~10.00V 0.00V 1 Rezerve 61: SHOM fonksiyonu home hareket
pozitif vol e : - P
2-5 terminali maksimum giris 02-45 P64 AM gikis sinyali segimi 2: AM-5 terminalinden 0~20mA akim cikis!. 0 62: OR_GP home sensor
02-13 P.193 - X Y 0~10.00V 10.00V 3: AM-5 terminalinden 4~20mA ak K 63: Pozisyon/Hiz kontrol anahtari
pozitif voltaji - n mA akim giis!. 64: Harici
: Harici anahtarlama sifir servo
02-46 P.191 AM ¢ikis kazanci 0~1024 935 n —
2-5 terminali minimum pozitif | -100.0% ~100.0% - 65: Har!c! hizlanmalyavaslama durdur
02-14 P.194 voltaja karsilik gelen yiizde 0.0% 02-47 P.190 AM gikis bias 0~1024 0 66: Harici stop'a zorla
(%) -400.0% ~400.0% ( P.500= 2/14/15/16/17 ) 02-48 P.538 Rezerve Rezerve 67: Bobin cap! hesaplama stop
0249 P 536 Rezorve Rezorve 68: Tek nokta pozisyonlama yapabilir
2-5 terminali maksimum -100.0% ~ 100.0% 69: (;?klu no.kta pozisyonlama yaplablhr _
02-15 P.195 pozitif voltaja karsilik gelen 100.0% 02-50 P.535 Rezerve Rezerve 70: Tum pozisyon kontrol pulse giris komutu yapabilir
yizde (%) -400.0% ~400.0% ( P.500= 2/14/15/16/17 ) Analog cikis frekans display 50Hz sistem: 1.00 ~ 650.00Hz 50.00Hz 71: Harici tork komutu polaritesini tersle
02-51 P.55 referans! P 100 ~ 650.00H 50.00H 99999: Terminal fonksiyonu ilave segimi yok
— — z sistem: 1.00 ~ 650.00Hz .
02-16 psip | 25 terminali minimumgiris [ o0 oo 0.00v : o z 03-01 P84 STR fonksiyonu segimi 03-00 ile ayni 1
. i i . . Analog ¢ikis akim monitor .
negafif voltai 02-52 P.56 9 SIS 0~500.00A Modele gor i i 03-00 1
2-5 terminali maksi — g referansi - ele gore 03-02 P.86 RES fonksiyonu segimi lle ayni 30
0217 P.513 - terminall MakSImum gins | g - 10.00v 0.00v -
negatif voltaji 02-53 P.539 Rezerve 03-03 P.80 MO fonksiyonu segimi 03-00 ile ayni 2
2-5 terminali mininmum -100.0% ~100.0% 02-54 P.541 AM/FM sabit gikis seviyesi 0~100.0% 0.0% 03-04 P.81 M1 fonksiyonu segimi 03-00 ile ayni 3
02-18 P.510 negatif voltaja karsilik gelen 0.0% — 03-05 P.82 M2 fonksiyonu segimi 03-00 ile ayni 4
yuzde (%) ~400.0% ~400.0% ( P.500= 2/14/15/16/17 ) ’ 02-55 P.592 PT100 voltaj seviye 1 0~10.00v 5.00v th 5500 Te aym
02-56 P.593 PT100 voltaj seviye 2 0~10.00V 7.00vV 03-06 p.126 Rezerve 5
; 03-07 P.127 Rezerve 03-00 ile ayn
2-5 terminali maksimum -100.0% ~ 100.0% 02-57 P.504 PT100 seviye 1 baslangig 0~650.00Hz 0.00Hz a _ 8
02-19 P.511 negaiif voltaja karsilk gelen | — 0.0% frekans 03-08 P.128 Rezerve 03-00 ile ayni 7
ylzde (%) bl 0% ( P.500= ) 02-58 P.595 PT1.00 seviye 1 baslangig 0~6000s 60s 03-09 P.550 Rezerve 03-00 ile ayni 57
_ : gecikme zamani "
0: Ornekleme etki alani 4~20mA. - - 0: RUN (AC Siiriicli galisiyor)
02-20 P17 4-5 terminali sinyal segimi 1: Omekleme etki alani 0~ 10V. 0 02-59 P.187 FM kalibrasyon parametresi | 0~9998 450 1: SU (Cikis frekansina ulasti)
2: Omekleme etki alan: 0 ~ 5V. 4) Dijital Giris / Cikis Parametreleri Grup 03 2: FU (Glkis frekans algilama)
4-5 terminali maksimum 50Hz sistem: 1.00 ~ 650.00Hz 50.00Hz ' . 3: OL (Agin yuk alglama)
02-21 P.39 alisma frekans! - 03-10 P.40 SO-SE fonksiyonu 4: OMD (Sifir akim algilama) 1
calis 60Hz sistem: 1.00 ~650.00Hz 60.00Hz Fabrika Set 5: ALARM (Alarm algilama)
02-22 P.528 4-5 terminali filtre zamani 0~2000ms 30ms Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi 6: PO1 (Programlanmis ¢alisma bélim sonu algilama)
4°5 terminali akim/voltaj ] o . N Ayari Degeri 7: PO2 (Programlanmis calisma periyod sonu algilama)
02-23 P.505 sinyali bias orani 100.0% ~100.0% 0.0% 0: STF(AC siiriicil ileri calisir) 8: PO3 (Programlanmis galisma bekletme algilama)
0: Baglanti kesilmesi ayari yok. 1: STR(AC stirlicii geri galisir) 9:BP (AF SU U ve Sebekel beslemesi galismasi arasinda
1: O0Hz'e yavaslar, dijital ¢ikis terminali alarmi kapatir 2: RL(Coklu-hiz diisiik hiz) AC surtcu (,:"all?masmda iken BP 9'k'_$ sinyali verecek)
02-24 P.184 4-5 terminali baglanti 2: AC siriicii aniden durur ve panel “AErr” alarm gdsterir. 0 3: RM(Goklu-hiz orta hiz) 10: GP (AC siiriicli ve Sebeke besleme5|_(;all$mas| arasinda
' kesilmesi ayar 3: AC siriicii bagdlanti kesilmeden dnceki frekans ile 4: RH(Goklu-hiz yiiksek hiz) Sebeke beslemesinde GP gikis sinyali verecek)
calismaya devam eder. Dijital gikis terminali alarmi 5:AU(Analog terminal 4-5 6nceligi) 11 : OMD1 (Sifir akim algilama)
kapatir. 6: Harici termik role galisma 12~15: Rezerve
g 4-5 terminali minimum giris N 7: MRS(Ckist ani durdurma) 03-10 P.40 SO-SE function 16: Rezerve 1
0225 P18 akim/voltaj 0~20.00mA 4.00mA 8: RT(AC siiriicli ikinci fonksiyon) 17: RY (AC Slirtich hazir gikis)
02-26 P.199 4-5 terminali maksimum giris | o4 10 20.00mA 9: EXT(Harici JOG) 185 Bakim alarmi algilama
akim/voltaj 10: STF+EXJ 19: OL2 (Asiri tork alarm ¢ikisi)
o 5 11: STR+EXJ 20: Kapasitér 6mri anormal
4-5 termlna!l mininmum -100.0% ~100.0% 12: STF+RT 21: Pozisyon kontrol pozisyona ulasildi
02-27 P.196 akim / voltaja karsilik gelen 0.0% . " " " -
yiizde (%) -400.0% ~400.0% ( P.500= 2/14/15/16/17 ) 13: STR+RT 22: Gergi(tension) kontrol kivirma deseni algilama
14: STF+RL 03-11 P.85 A-B-C fonksiyonu 03-10 ile ayni 5
4-5 terminali maksimum -100.0% ~ 100.0% 12 :IE:;\LA 03-12 P.129 Rezerve 03-10 ile ayn! 2
02-28 P.197 akim / voltaja karsilik gelen 100.0% - n R 03-10 ile ayni
viade (%) ) 9 ~400.0% ~ 400.0% ( P.500= 211415/16/17 ) ° 17: STR+RM = R e;en;e ksiyon dijital giri - -
0229 P531 Rezerve Rezerve 19: STReRH Co?(lu f(F))nksiyonJ dijitaﬁ ckis
20: STF+RL+RM R ; ~
02-30 P.508 Rezerve Rezerve 21 STRERLIRM 03-15 P88 negatifipozitif lojik segimi 0-4095 0
_ - Cikis sinyali gecikme 0~3600.0s
02-31 P27 Rezerve Rezerve 03-00 P.83 STF fonksiyonu segimi 22: STR+RT+RL 0 03-16 P.120 Zaman 0.0s
02-32 P.507 Rezerve Rezerve 23: STR+RT+RL 0~2000ms
24: STF+RT+RM Dijital giris terminali filtre
X -17 P.157 7
02-33 P.545 Rezerve Rezerve 25 STRARTERM 03 5 Zamani 4ms
02:34 P.548 Rezerve Rezerve 26: STP+RT+RL+RM Enerji geldiginde Dijital giris | _0: Dijital giris terminali enerji geldiginde pasif
27: STR+RT+RL+RM 03-18 P.158 0
02-35 P.549 Rezerve Rezerve 28. RUN(AC siirict lerl @l ) terminali aktif etme 1: Dijital giris terminali enerji geldiginde aktif
: strtict ileri calisir’
02-36 P.546 Rezerve Rezerve 29: STF/STR (RUN ile kullanilir, STF/STR "ON” iken, AC 03-19 Rezerve Rezerve Rezerve - -
02-37 P.547 Rezerve Rezerve Siriici Geri ve STF/STR is “OFF” iken, AC siiriici ileri 03-20 P.41 Frekansa ulasildi araligi 0~100.0% 10.0%
N lisir) . ~
02-38 P.526 HDI filtre zamani 0~2000 10 ca o 0~ 650.00Hz
——— ms ms 30: RES(harici reset fonksiyonu) 03-21 p.42 lleri yonde gikis frekansi 6.00Hz
02-39 P.524 HDI giris minimum frekansi 0~100.00kHz 0.00kHz 31: STOP (STF-STR terminali veya RUN sinyali ile iig algilama
HDI giris maksimum kablolu calismada kullanilir) s
02-40 P.525 0~ 100.00kHz 100.00kHz * G kis frek: 0~ 650.00Hz
frekansi 32: REX(¢oklu-hiz ayari (16 seviye)) 03-22 P.43 algjllaﬁgde glkis frekansi 99999
HDI giris mini frek -100.0% ~ 100.0% 33: PO (“harici modda", programlanmis ¢alisma modu 99999: 03-21(P.42) ayari ile ayni
giris minimum frekansa ili . 0~200.0%
02-41 P.522 - - 0.0% segilir) X ! D
karsilik gelen ytizde (%) ~400.0% ~400.0% ( P.500= 2/14/15/16/17 ) ° 34: RES_E (Harici reset sadece alarm off oldugu zaman 0523 re2 Stfirakim alglama seviy 99999: Fonksiyon pasif 0%
gegerli olur) 03-24 P63 Sifir ak qll 0~100.00s 0.50
HDI giris maksimum -100.0% ~ 100.0% 35: MPO (*harici modda” manual galisma saykil modu : firakim algiama zaman!  "59999: Fonksiyon pasit =08
02-42 P.523 frekansa karsilik gelen 400.0% ~ 400.0% ( P.500= 2/14/15/16/17 ) 100.0% segilir.) TP - 03-00 ile ayni
o ’ -400.0% ~ : -o00= = Genisletiimis dijital giri
yiizde (%) ° ’ 36 TRI (Uggen dalga fonksiyonu segilir 03-25 P.551 iy e o 99999
0: FM fonksiyonunu HDO terminali gikis fonksiyonu olarak 37: GP_BP SAC.sUrﬂc[}l ve sgbekg beslemesi arasinda belli -
02-43 P.74 HDO frekans carpan segc. 0 frekans tzerinde otome_mk gegcis) i 0326 b 552 Genisletiimis dijital giris 03-00 ile ayni 5095
. katsaylisi 1~9000: Terminal gikisinda galisan frekansin 02-43(P.74) 38: CS( Sebeke beslemesine manual gecis) - : terminali M11

katini kare dalga pulse seg.




. Fabrika Set . Fabrika Set . Fabrika Set
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Lo Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi L Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi .
Ayari Degeri Ayari Degeri Ayari Degeri
~ Genisletiimis dijital giris 00 Programlanmis Calisma Modu - ikinci motor (PM) d-eksen 99999
03-27 P.553 terminali M12 03-00 ile ayni 99999 04-27 P.101 Hizt 1 Calisma Zaman! 0~6000.0s 0.0s 05-34 Pa4q | ke mow e 99999
’ Genisletilmis dijital giris oy Programlanmis Galisma Modu - — -
03-28 P.554 terminali M13 03-00 ile ayni 99999 04-28 P.102 Hizi 2 Calisma Zamani 0~6000.0s 0.0s 05-35 P.345 |kln(3| motor (PM) g-eksen 99999 99999
03-29 P.555 Genisletilmis dijital giris 03-00 ile ayn 99999 04-29 P.103 Programlanmis Calisma Modu 0~6000.0 0.0 gr}du.ktanm - 0~650.00mH
) terminali M14 fleaynt B ) Hiz1 3 Calisma Zamani o8 s 05-36 P.346 Lk'?m motor (PM) geri-emf 39925900 Vi 99999
—_— atsayisi ~ . rpm
03-30 P.556 Genisletilmis dijtal giris 03-00 ile ayni 99999 04-30 P.104 Programlanmis Galisma Modu | _ g4 og 0.0s
terminali M15 Hizi 4 Calisma Zamani . 99999
Programlanmis Calisma Modu 05-37 P.347 Ikinci motor (PM) Z fazi 99999
03-33 P.559 Rezerve 04-31 P.105 9 v A 0~6000.0s 0.0s : baslangig pulse karsiama 0~359.9°
03.34 P 560 Rezerve Hiz1 5 Calisma Zamani
X X Z — —
Programlanmis Galisma Modu 99999
04-32 P.106 § i 0~6000.0s 0.0s .
0335 P.561 Rezerve Hizi 6 Calisma Zaman! 05-38 P.348 ikinci motor dénme ataleti 0~ 6.5000kg.m2: 5.5K ve alti modeler 99999
03-36 P.562 Rezerve - - ~ . -
Z 04-33 P.107 Programlanmis Calisma Modu 0~6000.0s 0.0s 0~ 65.000kg.m2: 7.5K - 22K modeller
03-37 P.563 Rezerve o o Hiz1 7 Calisma Zamani
03-38 P.564 Rezerve — — . Programlanmis Galisma Modu - .
— 04-34 p.108 Hizi 7 Calisma Zaman 0~6000.0s 0.0s 7) Koruma Parametreleri Grup 06
Genisletiimis dijital giris
03-41 P.567 terminali negative/pozitif 0~63 0 Programlanmis Calisma Modu
lojik 04-35 P.111 Hizi 1 Hizlanma/Yavaslama 0~600.00s/0 ~6000.0s 0.00s
’ Genisletilmis dijital gikis ] zamani . Fabrika Set
03-42 P.568 terminali A10 03-10ile ayni 99999 Programlanmis Galisma Modu Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi D . D .
Genisletilmis dijital gikis ) 04-36 P.112 2 Hizlanma/Yavaslama 0~ 600.00s/0 ~6000.0s 0.00s egeri egeri
03-43 P.569 torminali A11 ’ 03-10 ile ayni 99999 Zaman Eloktronik tormik 1016
g’m'"la 'I T 5 | ol o3 06-00 P.9 kapasitesi 0~500.00A 0
enisletilmis dijital ¢ikis . ~ rogramlanmis Calisma Mo ~ -
03-44 P.570 terminali A12 03-10 ile ayni 99999 04-37 P13 Hizlanma/Yavaslama zamani 0~600.00s/0 ~6000.0s 0.00s 06-01 P.22 Durma engeli galisma seviyesi | 0~400.0% 150.0%
03-45 P.571 Genisletiimis dijtal gikis 03-10 ile ayni 99999 04-38 P.114 imlgram'a:;m"?' ?a"$ma Mod4 | 4 _ 600.00s/0 ~ 6000.0s 0.00s 0~150.0%
terminali A13 PIZ aan/ aVa$CaTa Zar’r\1/|ar21|5 06-02 P.23 Seviye distrme telafi faktorii 99999: Durma engeli galisma seviyesi 06-01(P.22) ayar 99999
Genisletiimis dijital gikis . ~ rogramlanmis Calisma Mo _ ~ degeridir).
03-46 P.572 terminali A14 03-10 ile ayni 99999 04-39 P.115 Hizlanma/Yavaslama zamani 0~600.00s/0 ~6000.0s 0.00s g )
st Durma énleme islemi azaltma | 50Hz sistem: 0 ~650.00Hz 50.00Hz
03-47 ps7a | Genisletimis diital giis 03-10 ile ayni 99999 04-40 pi1e | Programlanmi GalismaModS | _ g4 6050~ 6000.0s 0.00s 06-03 P.66 u Islemi az
terminali A15 Hizlanma/Yavaslama zaman baslangig frekans 60Hz sistem: 0 ~ 650.00Hz 60.00Hz
Genisletiimis dijital gikis . . Programlanmis Calisma Mod7 _ _ - —
veut dur [r4 ve :
Genisletimis dijital ¢ikis . . Programlanmis Calisma Mod8 ~ - 06-04 P.220 - —_— - = 3
03-49 P.575 terminali A17 03-10 ile ayni 99999 04-42 P.118 Hizlanma/Yavaglama zamani 0~600.00s/0 ~6000.0s 0.00s yavaslama zamani segimi 2: Ikln.cl.hlzlanma/yavaslama zamanina gore.
3: En iyi hizlanma/yavaslama zamani otomatik hesaplama
03-50 P.576 Rezerve - - 0: Eger regeneratif fren gérev peryodu 3% belirlenmisse,
03-51 P.577 Rezerve - - . Rejeneratif fren fonksiyonu 6-06(P.70) parametresi gegersiz olur.
- P. -
03-52 P578 Rezerve »_» . 6) Motor parametrelen GruP 05 06-05 30 segimi 1: Regeneratif fren gorev peryodu 06-06(P.70)'den 0
ayarlanir.
03-53 P.579 Rezerve - - Ozel regeneratif fren gérev
Fabrika Set 06-06 P.70 0~100.0% 0.0%
03-54 P.580 Rezerve Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi peryodu
03-55 P.581 Rezerve — — Ayari Degeri 0607 b 263 Tasiyici frekans! diisirme 0: ?Ugéy;i:r:?:?rznitsle;rznl, ayarlanan taslyici degerine gore o
03-56 P.582 Rezerve - - 0: Paramel.ré aLfto-ltunlng fonk§|yonu yok n korumasi ayar 1: Akim oran, sicaklik ve yiik akimina gére tasiyiciyi limitler.
1: Hareketli indliksiyon motor ile parametre auto-tuning —
03-57 P.583 Rezerve — - slgme 06-08 P.155 Asiri Tork Algilama Seviyesi 0~200.0% 0.0%
03-58 P.584 Rezerve — — 2: Duran indiiksiyon motor ile parametre auto-tuning élcme 06-09 P.156 Asiri Tork Algilama Zamani 0.1~60.0s 1.0s
— — — . 3: Online indiksiyon motor auto-tuning élgcme . 6
03-59 P.585 Danili dijital giris t?rmlnall Sadece okunabilir Oku 05-00 P 301 Motor parametresi 4 Rezerve o 0: Asulrluto"rk algilama sonrasi OL2 alarm gdstermez ve AC
durumunu gdriintile . auto-tuning fonksiyonu segimi 5'_ induksi . raler ot ol Mot 06-10 P.260 Asiri Tork Algilama Calisma sriicii calismaya devam eder. 1
Dahili ve genisletilmis dijital ¢ Indtiksiyon motor parametreleri otomatik élgme [Motor ’ Segimi 1: Asiri tork algilama sonrasi OL2 gésterir ve AC siiriicii
03-60 P.586 cikis terminali durumu Sadece okunabilir Oku ddnmez iken 8igim] alismas! durr.
goriintiile 8: Senkron motor parametre auto-tuning fonksiyonu Yoridon bas T (restar) galy .
- - - eniden baslamada (res!
Genisletilmis dijital giris - 9: Senkron motor Z fazi pozisyon auto-tuning fonksiyonu 06-11 P.160 ol 0~150.0% 100.0%
03-61 P.587 terminali durumu gorintiile Sadece okunabilir Oku 10: Rezerve cuma sevyes 0: RUN oldugu zaman FAN galisir ve STOP’tan 30 sn sonra
— y Motor qucd 650, :
03-62 P.588 Zf;'iﬂzlti"g:fufr'fﬁa' c?rllljlnstule Sadece okunabilir Oku 05-01 P.302 otor giicii orant 0~ 650.00kW 0.00kW FAN durur.
g 05-02 P.303 Motor kutup sayisi 0~48 4 1: AC srlictiye enerji verilince FAN calisir ve enerji kesilince
5) Coklu-hiz parametreleri grup 04 0503 P.304 Motor voltai 440 Voltaj : 0~510V 5 i} FAN durur.
- R ji orani — Modele gore . X t
220 Voltaj : 0~255V 9 06-12 P.245 Sogutma Fani Galismast 2: Sogutucunun sicakliyi 40°C'yi gegtiginde FAN galisir ve 0
05-04 P.305 Motor frekans! orani 50Hz sistem: 0 ~650.00Hz 50.00Hz AC siiriicii enerjisi kesilince FAN durur.
Fabrika Set i 60Hz sistem: 0 ~ 650.00Hz 60.00Hz 3: Sogutucunun sicakhigi 60°C’yi gegtiginde FAN galisir ve
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Ayan Degeri 05-05 P.306 Motor akimi orani 0~500.00A Modele gére = F‘“"f"ti” a::'“a dUSfm’“’E‘ zaman F?"‘ durur.
- : Faz hatasi koruma fonksiyonu yo
N 50Hz sistem: 0 ~ 65000r/dk 1410r/dk 06-13 P.281 Giris faz hatasi korumasi 1 Faz hatas! k | Y Y IPE al ostor 0
04-00 P4 Mz 1 (¥iksek hiz) 0~650.00Hz 60.00Hz 05-06 P-307 | Motor donme hizi oran: 60Hz sistem: 0 ~ 65000r/dk 1710r/dk ' segimi Ve giis durur.(Kasa A/B faz koruma fonksiyonu yok)
- ve ¢ikis durur.(Kasa faz koruma fonksiyonu yo
04-01 P.5 Hiz 2 (Orta hiz) 0~650.00Hz 30.00Hz 05-07 P.308 Motor uyarim akimi 0~500.00A Modele gore 0: Cikis kisa devre koruma fonksiyonu yok.
04-02 P.6 Hiz 3 (Dusiik hiz) 0~ 650.00Hz 10.00Hz 05-08 P.309 IM motor stator direnci 0~ 65000mQ Modele gére 06-14 P.287 Zgisr'ssude‘"e koruma 1: Eger gikista kisa devre varsa, calisma paneli “SCP” alarm 1
0~650.00Hz 05-09 P.310 IM motor rotor direnci 0~65000mQ Modele gére v gOsterir ve ¢ikis durur.
04-03 P.24 Hiz 4 99999 g
) 99999: Fonksiyon gegersiz 05-10 P.311 IM motor sizinti endiiktansi 0~6500.0mH Modele gore 0: Alarm ver ve galismaya devam et
04-04 P.25 Hiz 5 04-03 ile ayni 99999 05-11 P.312 IM motor esdeger endiiktans 0~6500.0mH Modele gore 06-15 P.533 PTC alarm galisma modu 1 Alarm ver ve yavaslayarak dur o
04-05 P.26 Hiz6 04-03 ile ayni 99999 05-12 P.313 PM motor stator direnci 0 ~65000mQ Modele gore 2: Alarm ver ve serbest dur
04-06 P.27 Hiz 7 04-03 ile ayni 99999 05-13 P.314 PM motor d-eksen endiiktansi 0~650.00mH Modele gére - o 3: Ao }:Ok o
04-07 P.142 Hiz 8 04-03 ile ayni 99999 05-14 P.315 PM motor g-eksen endiiktansi 0~650.00mH Modele gére 06-16 P34 PTC seviyesi ylizdesi (%) 0~100.0% 0.0%
04-08 P.143 Hiz 9 04-03 ile ayn! 99999 05-15 P.316 PM motor geri-emf katsayisi 0~ 6500.0V/krpm Modele gére 06-17 P.261 Bakim alarm fonksiyonu ?'~B::9"g a,l,ar_mB' ylfk I o 0
04-09 P.144 Hiz 10 04-03 ile ayni 99999 05-16 P.317 PM motor Z fazi baslangig 0~359.9° 0.0° .y o kiea d 0 Ba Ianngté k?s;nc]j:vé:rmll g:l ﬁ‘smyil Zaman ayan
04-10 P.145 Hiz 11 04-03 ile ayni 99999 ) pulse karsilama ) - 06-18 P.280 aslangicta kisa devre - slang|ic € algllama yol 0
12 04031 0~ 6.5000kg.m2- 5.5K ve alli modeler algllama 1: Baslangicta kisa devre algilama
04-11 P.146 4 -03 ile aynt 99999 05-17 P.318 Dénme ataleti - = Modele gére wvesi
. — . — 06-19 P.282 alisma GF algilama seviyesi 0~100.0% 50.0%
04-12 P147__| Hz13 04-03 ile ayn! 99999 0~ 65.000kg.m2: 7.5K= 22K modeler ¢ 2 Y : — :
- 05-18 P.631 Rezerve — o 0: Cikis faz hatasi korumasi segimi yok
04-13 P.148 Hiz 14 04-03 !Ie ayni 99999 06-20 P.262 Cikis faz hatasi korumasi 1: Gikis faz hatasi korumasi, galisma paneli “LF” anormal 0
04-14 P.149 Hiz 15 04-03 ile ayni 99999 05-19 P.632 Rezerve - - alarmi gésterir ve siiriicli gikisi durdurur..
. . - 0: Calisma zamani minimum artimi 1 dakika. - - 0~ 650.00kW i P X
4- . 05-22 P.332 Ikinci motor giicli orani 99999 - . X 155 ~220V: 220V siiriicii modeli 155V
04-15 P.100 PO Dakikafsaniye segimi 1: Calisma zamani minimum artimi 1 saniye. ! 9 99999 06-21 P.705 Dustk voltaj seviy 310 ~ 440V: 440V siirtict modeli 310V
04-16 P.121 PO her birimin galisma yénii | 0~ 255 0 05-23 P333 ikinci motor kutup sayist 0~48 99999 : strtiod moce?
- - - 99999 Regeneratif fren calism 205 ~400V: 220V siiriicii modeli 360V
04-17 P.122 PO Saykil secimi 0: Saykil fonksiyonu pasif 0 240Vola -0 =510V 06-22 P.706 egeneratif iren calisma
) Y ¢ 1~ 8: Ayara gore dongusel galisir. 05-24 P.334 ikinci motor voltaj orani 220V°|ta! - (;52’ v 99999 seviyesi 410 ~ 800V: 440V siiriicii modeli 720V
0: Hizlanma zamani 01-06(P.7) ile yavaslama zamani oltaj : 0~255 205 ~ 400V: 220V siiriicii modeli 380V
0418 P 123 PO hizlanmalyavaslama 01-07(P.8) ile belirlenir. 0 05-25 p335 | ikingi motor frekans orani 99999 99999 06-23 P.707 | Voltaj durma seviy — :
) zaman ayari segimi 1: Hizlanma zamani ve Yavaslama zamaninin ikisi de 0~650.00Hz 410 ~ 800V: 440V siiriicii modeli 760V
04-35(P.111) ~ 04-42 (P.118) ile belirlenir. 05-26 P.336 ikinci motor akim orant 99909 99999 0: Kapasitor 5mrii algilama yok.
Programlanmis Calisma 0~500.00A 06-24 P.708 Kapasitér 6mrii aldgilama 1: Enerji kesildigi zaman, ana devre tzerindeki elektrolitik 0
04-19 P.131 0~650.00Hz 0.00Hz 99999 I
Modu Hizi 1 05-27 P.337 ikinci motor dénme hizi oram o= 65000k 99999 kapasitoriin 6mriinii algilamaya baslar.
~ . —
04-20 P.132 ;“’gra;"a"zm'ﬁ Galisma 0~ 650.00Hz 0.00Hz : 99999 06-25 p70g | Kapasioromialgiama 0~100.0% 100.0%
P° u 'T' | 05-28 P.338 ikinci motor uyarim akimi 0-50000A 99999 Sevyes .
04-21 P.133 Ml;)é;ra':':zalnamlﬁ Calisma 0 ~650.00Hz 0.00Hz 99999- 06-26 P.710 Kapasitor omrii algilama 0: Anormall ‘smyal y(.)lf oku
Prog‘:amlanml$ o 05-29 P.339 ikinci motor (IM) stator direnci 0= 65000ma 99999 sonucu 1: Elektrolitik kapasitér anormal.
04-22 P.134 Modu Hizi 4 0~650.00Hz 0.00Hz — — 99999 06-27 p.292 Tdopklim motor galisma zamani |, _ 4439 0dk
Programianmis Calisma 05-30 P.340 ikinci motor (IM) rotor direnci = 5 99999 (dakika)
04-23 P.135 9 > Galis 0~ 650.00Hz 0.00Hz i 0~ 65000m 0628 pog3 | Toplammotor galisma zamani | o000t oqiin
Modu Hizi 5 05.31 P.341 Ikinci motor (IM) sizinti 99999 99999 i (gtin) 9 o
04-04 P136 Programlanmis Galisma - : endiiktans 0~6500.0mH AC SUriict elektrik
- . 0~650.00Hz 0.00Hz _ Urlicli elektrik zamani -
Modu Hizi 6 .,, - 06-29 P.296 Ny 0~1439 dk 0dk
P ; Cal 05-32 P.342 Ikinci motor (IM) esdeger 99999 99999 (dakika)
rogramlanmis Calisma - g i Aot ;
04-25 P.137 Modu Hizt 7 0~650.00Hz 0.00Hz _enduk'ans g;gZZO0.0mH 06-30 p.297 2;?1 nS)urucu elektrik zamani 0~9999 giin 0giin
Ikinci motor (PM) stator
04-26 P.138 Frogramlanmis Galisma 0~650.00Hz 0.00Hz 05-33 P343 | direnci 0~ 65000mQ 99999




N Fabrika Set . Fabrika Set . Fabrika .
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Lo Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi L Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Set Degeri
Ayari Degeri Ayari Degeri Ayari
06-40 P.o88 Cikis gicd Sadece Okunabilir Oku 0: Durum kullanimi igin hazir degil 08-14 | P.182 | Integral ust limit 0~200.0% 100.0%
(diisuk 16 pozisyon) 1: Baslangi¢c durumu engelle Sabit basing ile yavaslama adim
06-41 P.289 g‘mi‘i‘é pozisyon) Sadece Okunabilir Oku g: ga:lsmay: hazir d:ru(rgu‘iR:a:y n)) switch on) 08-15 | P83 | i 0~ 10.00Hz 0.50Hz
: Calisma durumunda (Switched on
g 08-16 P.221 | R
06-42 P.290 | Alarm mesaj sorgusu 0~12 1 07-18 P803 | CANopen kontrol durumu 4: Calisma aktif durumu (Enable operation) 0 czenve
. i i i 08-17 P.222 Rezerve -— -
06-43 P291 | Alarm mesaj display Sadece Okunabilir Oku 7: Hizl stop aklif durumu (Quick stop active)
13: Hata tepkisi aktivasyon durumu (Err reaction activation) 08-18 P.223 Rezerve
06-44 P.740 E1 Sadece Okunabilir 0 .
— 14: Hata durumu (Error) 08-19 224 Rezerve — —
06-45 P.741 E2 Sadece Okunabilir Oku PU Haberlesme protokolii 0 : Modbus protokol
. ? - Shili 08-20 P.641 Oransal kazang P2 0.1% ~ 1000.0% 20.0%
06-46 P742 | E3 Sadece Okunabilir Oku 07-25 | P8I0 | o imi 1: Shilin protokol _ _ : ! & . > >
2 : PLC protokol (_Shihlin dahili PLC kullanildig1 zaman aktif ) 08-21 P.642 Integral zamani 12 0~60.00s 1.00s
06-47 P.743 E4 Sadece Okunabilir Oku i -
- 07-26 P.811 PU converter istasyon 0~254 0 08-22 P.643 Diferansiyel zamani D2 0~10000ms Oms
06-48 P.744 E5 Sadece Okunabilir Oku 0 : Baud rate 4800bps " — =
— 1" Baud rate 9600bps 0: Geribesleme sapma degerine gore ayarla
06-49 P.745 E6 Sadece Okunabilir Oku PID parametrelerini otomatik 1: Sarim capina gére ayarla.
ili 07-27 P.812 PU Seri haberlesme hizi 2 : Baud rate 19200bps 1 08-23 P.644 ayarlama 2: Calisma frekansina gore ayarla 0
06-50 p.746 | E7 Sadece Okunabilir Oku : : 3 - Baud rate 38400bps T
06-51 P.747 | E8 Sadece Okunabilir Oku 4 : Baud rate 57600bps 2 T Pi0 heder sryai it . ;50'3'(;‘3 gore ayaria
ili 5 : Baud rate 115200bps 08-24 P.7 edef sinyali filtre zamani ~ .00s 0.00s
06-52 P.748 E9 Sadece Okunabilir Oku 0 8bit 08-25 p.712 | PID geribesleme sinyali filtre 0~60.00s 0.00s
06-53 P.749 | E10 Sadece Okunabilir Oku 07-28 P.813 | PU data uzunlugu 7o 0 0826 | P.713 | PID oikis sinyal filre zamant 0-60.00s 0.00s
06-54 P.750 E11 Sadece okunabilir Oku 0 : 1bit 08-27 P.714 PID sapma kontrol limiti 0~100.00% 0.00%
06-55 P751 | E12 Sadece okunabilr Oku 0729 | P814 | PUstopbit 1 201 0 0828 | P715 | Intogral ayrima ozeli (1): :n:egra: ayn:ma yir_f .
: Integral ayrilma akti
- ili 0 : None
06-56 P.752 E1 alarm ¢ikis frekaksi Sadece okunabilir Oku o730 o a1s PU Pariy kontrol secenedi o . 0829 P 716 Integral ayrima noktas! 0~100.00% 50.00%
EZZ ::z : a:arm G:S ak:tm_' zajece otuna::fr gtu 2 Even 08-30 | P.717 | PID diferansiyel limit 0~100.00% 0.10%
- X alarm gikis voltaji adece okunabilir u — ———
1 : CR sadece lleri y6én sapma limiti icinde PID o o
i 07-31 P.816 PU CRILF secimi 1 08-31 P.718 0~100.00% 100.00%
06-59 P.755 Z:);';”;::Iak“k yikselme | . dece okunabili Oku ¢ 2:CR.LF gikist N
, - 0:1, 7. N, 2(Modbus, ASCII) 08-32 | p.y1g | Ceriyonsapmalimitiicinde PID 1 400 ggo, 100.00%
06-60 P.756 E1 alarm PN voltaji Sadece okunabilir Oku 1:1. 7. E. 1 (Modbus, ASCII) cikisi
E1 alarm siriicti galisma . PU Modbus haberlesme 2:1. 7. O. 1 (Modbus, ASCII) 08-33 P.720 PID parametresi degisme 0: PID parametresi degismesi yok. 0
06-61 P.757 Zaman Sadece okunabilir Oku 07-32 P.817 formati 3:1. 8. N. 2 (Modbus, RTU) 4 calismasi segim.i _ 1: Sapmaya gore PID parametresi degisimi.
06-62 p7sg | E!alam sirlicl calisma Sadece okunabilir Oku 4:1, 8 E, 1(Modbus, RTU) 0834 | P.721 :I'ttl’inﬂiaﬁ'ame“es' degisme sapma | o _ 100,00% 20.00%
durum kodu 5:1. 8, 0. 1(Modbus, RTU) —
06-63 P.759 | E1alarm (yi/ay) Sadece okunabilir Oku 0733 patg | PU Haberlesme tekrar deneme | o ] 08-35 | P.722 ?';’ IPa_rf_me“es' degisme sapma |, _ 440 009, 80.00%
- . uslt limiti
06-64 P.760 E1 alarm (giin/saat Sadece okunabilir sayisi - - P TTE——
© ) 0~999.8s : Haberlesme zaman asimi testi igin set degeri 0: PID kablo kopmasi oldugunda st limit degerinden
06-65 P.761 E1 alarm (dakika/saniye) Sadece okunabilir Oku 07-34 pgig | PU Haberlesme control zaman kullanilir 99999 08-36 p723 | PID kablo kopmasi calismasi calismasina gerek yok. )
: araligi - - . - - = —
06-70 P.766 | E2alarm gikis frekaksi Sadece okunabilir Oku N 99999 : Haberlesme zaman asim testi yok segimi 1 1 P(}':I:;ba'glsgpg”;‘:‘:l'(‘\’lgugu”da st limit degerinden
06-71 P.767 E2 alarm ¢ikis akimi Sadece okunabilir Oku 07-35 P.820 PU Heberlesme hatasi 0 : Alarm ve serbest dur 1 0: Stop’da PID calismasi yok.
davranisi 1 : Alarm yok ¢alismaya devam et 08-39 P.726 Stop’da PID calismasi - n - 0
06-72 P.768 E2 alarm ¢ikis voltaji Sadece okunabilir Oku — 1: Stop’da PID galismasi
: 07-41 p.ggg | Haricihaberlesme kartitekrar | 4, 1 0: PID ters galisma pasi.
06-73 P.769 Zi;';";:"ﬁak“k vikselme | tece okunabilr Oku deneme sayisi 08-40 | P.727 | Ters yonde PID alisma segimi 1: PID ters galisma akiif. 0
ici 0 : Alarm ve serbest dur » i imiti ~
06-74 P.770 E2 alarm PN voltaji Sadece okunabilir Oku 07-42 p.827 :aglmlhaberlsstme I;am 1 08-41 P.728 | PID ters calisma integral limiti 0~100.0% 0.0%
p— aberiesme hatasi davranisi 1 : Alarm yok calismaya devam et 08-42 P.729 | PID minimum cikis frekansi 0~ 10.00Hz 0.00Hz
06-75 P.771 E:r:;rlm stirlied galisma Sadece okunabilir Oku — yox asmay e
ol - Harici haberlesme karti 0~999.8s : Data haberlesme zaman asimi algilama ayar
06-76 p.772 alarm surucu galisma Sadece okunabilir Oku 07-43 P.828 haberlesme kontrol zaman - 99999 . .
durum kodu araligi 99999 : Zaman asimi algilama yok 10) PG Geribesleme Parametreleri Grup 09
06-77 P.773 E2 alarm (yil/a Sadece okunabilir Oku i
t/2y) 07-44 pgag | EP301Haberiesmellave karti | e ce okunabili Read
06-78 P.774 E2 alarm (giin/saat) Sadece okunabilir Oku versiyonu
i i il 0745 | P.830 | IPdagiimi 0 : SabitIP 0 Fabrika
06-79 P.775 E2 alarm (dakika/saniye) Sadece okunabilir Oku . ag 1-DHCP IP Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi A Set Degeri
. arl
8) Haberlesme Parametreleri Grup 07 07-46 P.831 | IPAdres 1 0~255 192 0 ABZ Y
Fabrika Set 07-47 P.832 IP Adres 2 0~255 168 09-00 P349 | PG tipi secimi 1: ABZ (Senkron motor igin) 0
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Ayan Degeri 07-48 P.833 | IP Adres3 0~255 2 : 2: Resolver 1x_ Senkron motor standart enkoder
0 Modbus protokol 07-49 P.834 P Adres 4 0~255 102 3: ABZ/UVW __Senkron motor standart enkoder
07-00 P33 grgt,\g;oma::;;ﬁme 1. Shiniin protokol ) 07-50 P.835 Alt ag maskesi 1 0~255 255 09-01 P.350 1 numarali enkoder pulse sayisi 2~F20(:<0FJ - 1024
- — — — - : Fonksiyon yo
2 : PLC protokol ( Shihlin dahili PLC kullanildig1 zaman aktif o 3 i ~
07-01 P.36 COM1 i 0~254 : ( . ) 0 o751 P.836 Alt ag maskesi 2 0-255 255 1: A/B pulse, ileri yonde A fazi B fazindan 90° 6nde.
- : stasyon numarasi - 07-52 P.837 | Altag maskesi3 0~255 255 2: A/B pulse, ileri yénde B fazi A fazindan 90° 6nde..
0 Baud "3135480%95 07.53 P 838 Alt ag maskesi 4 0255 0 09-02 P.351 Enkoder giris modu ayari 1 3: EazlA Pulse, Faz B yén isareti. L geri dsnme ve H 0
1: Baud rate:9600bps ileri dénme.
: : 07-54 P.839 Varsayilan Ag Gegidi 1 0~255 192 . a0 i L ileri d6
07-02 P.32 COM1 Seri haberlesme hizi 2: Baud rate:19200bps 1 Y g e¢ 4: Faz.A"puIse. Faz B yon isareti. L ileri ddSnme ve H
3: Baud rate:38400bps 07-55 P.840 | Varsayilan Ag Gegidi 2 0~255 168 geri dénme
4: Baud rate:57600bps i -
- - P 07-56 P.841 Varsayllan Ag Gegidi 3 0~255 2 09-03 P.352 PG anormallik algilama zamani 0~100.0s 1.0s
5: Baud rate:115200bps
7.0 pas COM1 dat . 0: 8bit o 07-57 P.842 Varsayllan Ag Gegidi 4 0~255 100 09-04 P.353 Asiri-hiz algilama frekansi 0~30.00Hz 4.00Hz
) ) ala uzaniugu 1: 7bit 09-05 P.354 Asiri-hiz algilama zamani 0~100.0s 1.0s
07-04 P.49 COM1 stop bit uzunlugu ? ;E:t 0 9) PID Parametre Grup 08 09-06 P.355 2.enkoder giris pulse sayisi 0~20000 2500
O: Nona . N p . Avar Aralis Fabrika Set 0: Fonksiyon yok
) - - rup 0. arametre AdI yar Araligi 3 1: A/B pulse, ileri yonde A fazi B fazindan 90° 6nde.
0705 P50 COM1 Parity kontrol segimi 1: Odd 0 Ayan Degeri 2 A/B pulse, ileri yondr B fazi A fazindan 90° énde.
? (E:\":” v 0: PID fonksiyonu pasif 09-07 P.356 2.enkoder pulse giris modu 3: Faz A pulse. Faz B yon isareti. L geri dénme ve H 0
07-06 P.51 COM1 CRILF segimi R S ije 1 0X: Parametre 08-03 (P.225) hedef degeri ayarlar. ileri dsnme.
- T 7"2 > ~SCII 1X: Hedef kaynagi olarak 2-5 terminali girisini al 4: Faz A pulse. Faz B yon isareti. L ileri donme ve H
?: 1' 7’ E' T (Mogll:us, A:gll) 2X: Hedef kaynagi olarak 4-5 terminali giriini al geri donme.
. 7. E, 1 (Modbus, ) 08-00 P.170 | PID fonksiyonu segimi 3X: Rezerve 0 09-08 P.357 | Frekans bdlme cikisi ayari 1~255 1
07-07 p.154 | COMITModbus haberlesme | 2:1,7, O, 1 (Modbus, ASCI) 4 4X: Hedef kaynagi olarak M2 terminali girisini al
) formati 3: 1,8, N, 2 (Modbus, RTU) - " — T 09-09 P.358 Frekans bélme filtre katsayisi 0~255 0
218 E 1M _T X1: Geribesleme kaynag olarak 2-5 terminali girisini al ——
s 1' 2 O’ y ((MO(;ZUS’ RTLLJJ)) X2: Geribesleme kaynag olarak 4-5 terminali girisini al 09-10 P.359 | Elektronik digli orani 0~300.00 1.00
.8,0, odbus, - —
COMT haberiesme tekrar _ X3: Rezerve _ 09-11 | pago | Te'Sdonmepulsesayisialgiama | gogag 0
07-08 P.52 deneme sayisi 0~10 1 08-01 PAT1 PID geribesleme kontrol 0: Negatif geribesleme kontrol. 0 engeli
07-09 P53 COM1 Haberlesme kontrol 0 ~999.8s: Haberlesme zaman asimi testi icin set degeri 09999 . metodu 1: Pozitif geribesleme kontrol. 09-12 P.361 Ters donme algilama sayisi 0~ 65535 0
i zaman araligi 99999: Haberlesme zaman asimi testi yok. 08-02 P.241 PID ile 6rnekleme peryodu 0~60000ms 20ms 09-13 P.124 ilave kart versiyonu Sadece okunabilir ayari Oku
~ COM1 Haberlesme hatasi 0: Uyar ve durdur PID hedef degeri panel o o 0.0° Avarlanmaz
07-10 P.153 davranis! 1: Alarm gésterme ve calismaya devam et ! 08-03 P225 | eferansi 0~100.0% 20.0% 09-14 P.363 | Zfaziayarsinin 0_1%3%0_0:, -7 fazi ayan 15.0°
Haberlesme EEPROM 0: Haberlesme modu parametreler RAM ve EEPROM icine yaz. 08-04 P72 Oransal kazanci 0.1% ~ 1000.0% 20.0% ; -
orn P34 yazma segimi 1: Haberlesme modunda parametreler sadece RAM igine yaz. 0 . - - 09-15 P.364 Z fazi DV1/DV2 alarm-akiif etme g : 2 ol DVATDVS o pas'lf !
07-15 P.800 CANopen slave adres 0~127 ” 0 08-05 P.173 Integral zamani 0~60.00s 1.00s 1 : Z faz1 DV1/DV2 alarm aktif
: 0 1Mbps 0806 | P74 | Diferansiyel zamani 0~ 10000ms oms 09-16 | p.ags | F©302Donanimbozulma 0 Bozulma algiama pasit 1
- alglama 1 : Bozulma algilama aktif
1: 500Kbps 08-07 P.175 Anormal sapma 0~100.0% 0.0%
07-16 P.801 | CANopen hizi i fggEIbZSOKFbps 0 0808 | P.176 | Olagandisi devam siresi 0~600.0s 30.0s
. 100sz: 0 Serbest dur 11) Uygulama Parametreleri Grup 10
5 50 Kbps 08-09 P.177 Olagandisi yuritme modu 1: Yavaslayarak dur _ 0 Fabrika
0: Node reset durumu 2: Alarm ortadan kalktiginda galismaya devam et Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Set Degeri
1: Com reset durumu 08-10 P.178 | Uyku algilama sapmasi 0~100.0% 0.0% Ayari
0717 P.802 CANopen haberlesme 2: Boot up durumu 0 08-11 P.179 Uyku algilama devam zamani 0~255.0s 1.0s 10-00 P.10 DC enjeksiyon fren galisma 0~ 120.00Hz 3.00Hz
4 durumu 3: Pre operation durumu 0812 | P.180 | Uyanmaseviyesi 0~100.0% 90.0% Toxoma_
4: Operation durumu - Y Y il il 10-01 P11 DC enjeksiyon fren galisma 0~60.0s 0.55
08-13 P.181 Kesinti seviyesi 0~120.00Hz 40.00Hz zamani

5: Stop durumu




Fabrika . Fabrika Set . Fabrika Set

Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Set Degeri Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi L Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Lo

Ayari Ayari Degeri Ayari Degeri
0~30.0%: 7.5K ve alti modeler 4.0% 2: Duslik voltaj 6nleme yok (Eger dustik voltaj veya 11411 p.331 PM motor tahmini dénme hizi 0~1000ms oms

10-02 P.12 DC enjeksiyon fren galisma voltaji " o besleme hatasi meydana gelirse, motor yavaslayarak filtre zaman!
0~30.0%: 11K ~ 22K modeler 2.0% durur. Eger yavaslama sirasinda besleme normale dénerse 11-12 P.401 Tork referansi -400.0 ~400.0% 0.0%
f1J: ?;Ir :Izda I<;|k|$ y'?k. | e motor tekrar hizlanir.) — — 11-13 P.402 | Hiz limiti -120% ~ 120% 0%

: Sifir-hiz galisma kapali gevrim vektér kontrol - 11: Dustik voltaj 6nleme (Eger distiik voltaj veya besleme - - o o

10.03 b 151 Sirhis konrol fonksivont secimi (00-21/22=4) modunda; DC voltaj frenleme V/F 0 10-33 P.273 Besleme hatasi stop segimi hatasi meydana gelirss, motor yavaslayarak durur.) 0 11-14 P.403 Hiz ||rT1|t bias 0~120% 10%

. 4 g kapali gevrim (00-21/22=1) modunda uygulanir. 12: Distik voltaj 6nleme (Eger distik voltaj veya besleme 1115 P.404 | Tork fitre zamani 0~ 1000ms - — Oms
2: Sifir servo galisma kapali cevrim vektér modunda hatasi meydana gelirse, motor yavaslayarak durur. Eger 0: 11-12(P.401) ile verilir.
uygulanir. yavaslama sirasinda besleme normale dénerse motor 11-16 P.405 Tork ayari kaynagi 1: Analog veya pulse giris ile verilir. 0
o 0~30.0%: 7.5K ve alti modeler 4.0% tekrar hizlanir) 2: Haberlesme modu ile verilir.
10-04 P.152 ifir hiz kontrol voltaji g i i - —
! 0~30.0%: 11K - 22K arasi modeller 2.0% 10-34 | P.274 :i‘(’“'amada startda disecegi 0~20.00Hz 3.00Hz 0: Hiz 11-13(P.402) ve 11-14(P.403)'e gére limitlenir
= - — - - rekans 11-17 P.406 Hiz limiti segimi 1: Frekans referans kaynagi (00-16(P.79)’e gore karar 0

10-05 p.o42 Start éncesi DC Enjeksiyon fren 0: Start 6ncesi DC enjeksiyon fren fonksiyonu pasif. 0 0~120.00Hz: Cikis frekansi 210-35(P.275) oldugunda, verilr)

) calisma 1: Start 6ncesi DC enjeksiyon fren fonksiyonu aktif. motor “gikis frekansi - 10-34(P.274)" degerinden S 0: Tek yonlii hiz limit bias pasi. ]

10-06 P.243 Start 6ncesi DC enjeksiyon fren 0~60.0s 0.5s 10-35 P.275 Baslangig frekansi gikarma %'Z\l/(:\?:;;jgrsa:;ﬁanm <10-35(P.275) ise, ¢ikis 50.00Hz 11-18 P.407 Tek y6nli hiz limit bias T Tek yonid hiz limit bias akif,

: ) ’ ’ . - ileri motor tork limiti 0~400.09 Y
zamant 99999; “cikis frekans! - 10-34(P.274) den yavaslar” 1119 | P.406 [ Ve motortorkimil °/° 200.0 0/°

10-07 poss | Startoncesi DC enjeksiyon fren 0~ 30.0%: 7.5K (dahil) ve alti modeller 4.0% 10-36 P.276 | Besleme hatasi yavaslama 0~ 360.005/0 ~ 3600.00s 5.008 11-20 P.409 Gerf regeneratif tork limiti 0~ 400-006 200.0%

E i ~ o

voltaj: 0~30.0%: 11K ~ 22K modeller 2.0% ) 0~ 360.00s/0 ~ 3600.00s: Yavaslama zamani baslangici 11-21 P.410 Ge|.'| motor tork fimiti — 0 400'00A' 200.0%
XX0: Frekans atama yok. 10-37 p.277 ZB:;'ZITZ hatas! yavaslama ayari 10-38 (P.278) ve kendi bdlgesinden. 99999 11-22 P.411 | lleri regeneratif tork limiti 0~400.0% 200.0%
XX1: Dogrudan frekans arama 99999:Yavaslama zamani set frekansi ayari 10-38(P.278) 11-23 P.412 | Sifir hiz orani 0~2000.0 100.0
XX2: Azalan voltaj modu 10-38 po7g | Besleme hatasi yavaslama 0~ 650.00Hz 50.00Hz 11-24 P.413 | Sifir hiz entegrasyon zamani 0~20.00s 0.30s
XOX: Bir kez power on Ei:/mzfll ?Eaht;”?l?_‘alfmkansll i 11-25 P.414 | Sifir hiz anahtarlama frekansi 0~11-02 ( P.322 ) Hz 5.00Hz

'Oltaj) onleme volta Anil i
10-08 P.150 Yeniden baslama (Restart) modu X1X: Her zaman start. 0 10-39 P.279 kaz;nl::?u volaj ! 0~200.0% 100.0% 11-26 P.415 ;l;/tl motor donlis hizi tahmin etme 0-100.00s 0
- . i ) N litre zamani

seem! X2X: S?dece a"nl .t.:Iurma ve restart _ . 0: Dijital olarak 10-41(P.701) ile. ikinci motor hiz kontrol oran 0~2000.0

0XX: Dénme yonii algilama yok. 10-40 P.700 VF ayrilma voltaj kaynagi 0 11-30 P.371 Kat 1 99999 100.0
; e 1: Analog veya HDI pulse ile. X atsayis|
1XX: Donme y8nd algilama. Voltaja 11-31 p.372 Ikinci motor hiz kontrol integral 0~20.00s 0.30s
2XX: 00-15(P.78)=0, donme y6ni algilama. 1041 | P.701 | VF ayrima voltaj dijtal 0~ 440.00V/0~220.00V ) ' zamani 1 99999
00-15(P.78)=1/2, dénme ydnii alglama yok. gore 1132 pars | IKinci motor Pl katsayisi 0~11-35 (P.376)Hz 5.00Hz
~30. i ) ’ anahtarlama frekansi 1 99999 )

10-09 | P57 | Restart bekleme zamani 0-30.0s , 99999 1042 | pgoz | VF ayrimavoltajhizlanma 0~1000.0s 0.0s anah
99999: Restart fonksiyonu yok.. zamani 11-33 p.a74 Ikinci motor hiz kontrol oran 0~2000.0 100.0
0~60.0s: 7.5K (dahil) ve alti modeler. 5.0s 10-43 p.703 | VF ayrima voltaj yavaslama 0~1000.0s 0.0s i katsayis| 2 99999 )

10-10 P.58 Restart tampon zamani 0~ 60.05 11K ~ 22K model 100 . zamani 11-34 P75 ikinci motor hiz kontrol integral 0~20.00s 0.30s

Ot TO eller i 10-44 P.704 VF ayrima stop segimi 0: Frekans/voltaj bagimsiz olarak 0'a diiser. 0 b . zamani 2 99999 :
0: Remore ayar fonks.lyonu yok. - . ayrima stop seg 1: Voltaj 0'a diistiikten sonra, frekans diser. ikinci motor P katsayisi 11-32(P.373)~650.00Hz 10.00H
1: Remote ayar fonksiyonu, frekans ayari saklama 0: Regenerasyon énleme fonksiyonu pasif. 11-35 P376 | anantarlama frekansi 2 99999 one
Uzak (Remote) Ayar Fonksiyonu mevcut. TR anl fonksi h P ——
10-11 P.61 KAl - 0 : Regenerasyon ve énleme fonksiyonu her zaman aktif. ikinci motor akim kontrol oran 0~20
Segimi 2: Remote ayar fonksiyonu, frekans ayari saklama yok. (Otomatik mod, Galismanin Hizlanma/Yavaslama 11-36 P.377 Katsaysi 99999 0
3: Remote ayar fonksiyonu, frekans ayari saklama yok, zamanini otomatik hesaplama)
uzak ayar frekansi STR/STF OFF olunca silinir. 2: Regenerasyon ve énleme fonksiyonunu sadece sabit hiz . o 0: SPM
0: Retry gegersiz. calismada  aktif. (Otomatk mod, Galismanin 11-37 P.378 | Ikinci PM motor tipleri 1: IPM 0
1: Asiri voltaj oldugunda, AC siirtici retry fonksiyonunu Regenerasyon ve Snieme Hizlanma/Yavaslama zamanini otomatik hesaplama) 99999
gergeklestirecek. 10-45 P.267 QalimaSI s);(;imi aktif 0 ) 0: Kutupa gekme(pull in).
- 2: Asirt akim oldugunda, AC siiriicti retry fonksiyonunu 11: Regenerasyon ve énleme fonksiyonu calisiyorken aktif. Motor pozisyonu algilama Ikinci -
- E . 0 ? 11-38 P.379 e 1: Yiksek frekans pulse 0

1042 | P85 | Tekrar Deneme (Retry) segimi gergeklestirecek. (Manual mod, Hareket Hizlanma/Yavaslama hizi PM baslangig segimi 55999 P

3: Asiri voltaj veya asiri akim oldugunda, AC siirlici 10-49(P.271) ve 10-50 (P.272)ile ayarlanir) -
retry fonksiyonunu gerceklestirecek. 12: Regenerasyon ve dnleme fonksiyonunu sadece sabit 1130 | P.380 | ikinci PM motor hizlanma id 0~200% 80%
4: Tim alarmlar retry fonksiyonuna sahip olacak. hiz galismada aktif. (Manual mod, Hareket 99999
0: Retry is invalid. Hizlanma/Yavaslama hizi 10-49(P.271) ve 10-50 o » . 0~200% %
10413 P67 Alarm meydana geldiginde tekrar 1~10: 10-13(P.67)'de ayarlanan degerin lizerine 0 (P.272) ile ayarlanir) 11-40 P.381 Ikinci PM motor sabiti hizi id 99999 0%
deneme (retry) sayis! glkildiginda, AC stiric(i retry fonksiyonunu tekrar Regenerasyon ve dnleme DC bus | 155~400V: 220V modeler 380V 1141 | paga | 1Kinci PM motor tahmini dénme | 0~ 1000ms s
yerine getirmeyecek. 10-46 P.268 voltaj seviyesi : hizi filtrer zamani 99999
10-14 | P.68 | Tekrar deneme (Retry) zamani 0~360.0s 1.0s 310~ 80OV: 440V modeller 760V Pl parametreleri kaynagi PM 0: manual calisma .
Alarmda toplam tekrar deneme . 0: Bus voltaj degisim orani ylizinden rejenerasyon Gnleme 1-42 P365 | motor hiz tahmini 1: otomatik hesaplama
1015 P69 Retry) sayisi Sadece okunabilir 0 Yavaslamada DC bus voltaj pasif. ,A_ X
(Retry) say 10-47 P.269 ’ 8 - ——— - 0 11-43 P.366 | PM motor hiz tahmin gézlemci Kp | 0~65000 30
leri-Geri déniis gegisinde 6li algilama duyarlihg: 1~5: Bus voltaji degisim orani algilama hassasiyet ayari.
10-16 P19 | zaman ayari 0~3000.0s 0.0s Buytik degerler, daha yiiksek hassasiyet. 11-44 P.367 | PM motor hiz tahmin gézlemci Ki 0~ 65000 10000
Eneriji Tasarrufu Kontrol 0: Normal galisma modu. R snl 0~ 10.00Hz: Regenerasyon 6nleme fonksiyonu ———

10-17 P.159 . L 0 g egenerasyon ve onleme - A } PM Sifir hiz motor akim déngiisti -

Fonksiyonu 1: Enerji tasarrufu galisma modu. 10-48 P270 | ¢ kans: karsilama degeri . aktlyésyonu frgkans limiti degeri ayari 6.00Hz 11-45 P.383 bantgenisligi katsayisi 0~100 40
0: Yok 99999: Frekans limit gegersiz. —
- Regenerasyon 6nleme voltaj 11-46 P.384 PM Motor diisik hiz akim 0~100 40

1018 | P.229 | Dwell fonksi imi 1: Bosluk(backlash) kargilama fonksiyonu. 0 10-49 P.271 J V ! 0~400.0%/0 ~40.0% 100.0% i déngiisii bantgenisligi katsayisi

- B yon segimi - kazanci katsayisi —
2: Hizlanma ve Yavaslama kesme bekleme R P ok a5 PM Motor yiksek hiz akim 0-100 0
fonksiyonu. 10-50 p.272 k:f:ﬂ”;’f:é‘;” I‘;’I‘ eme frekans 0~400.0%/0 ~40.0% 100.0% 1-47 P8 dongiisii bantgenisligi katsayisi

10-19 P.230 Hizlanmada dwell frekansi 0~650.00Hz 1.00Hz / 0 Astri Uyartim yavaslama pasi . .

1020 | P.231 | Hizlanmada dwell zamani 0~360.0s 0.55 10-51 P.264 | Asiri uyartim yavaslama 1: Asin uyartim yavaslama akif, 0 13) Pozisyon Kontrol Parametreleri 12

10-21 P.232 Yavaslamada dwell frekansi 0~650.00Hz 1.00Hz 10-52 P.265 Asiri uyartim akim seviyesi 0~200.0% 150.0%

10-22 P.233 Yavaslamada dwell zamani 0~360.0s 0.5s 10-53 P.266 Asiri uyartim kazanci 1.00~1.40 1.10 Fabrika Set
0: Yok. 10- P 362 PM motor start kisa devre fren 0~60.0s 0.0s Grup No. Parametre Adi Ayar Arallgl

— - ~ - 0-54 36 .
- _ - 1: Harici TRI ON oldugunda, Giggen dalga fonksiyonu zamani Ayari Degeri

10-23 P.234 Uggen Dalga fonksiyonu segimi " 0 " - "
gegerli olacak. O:PLC Fonksiyonu pasit 1200 | P.420 | Home modu 0~2123 0
2: Uggen dalga fonksiyonu her zaman aklif olacak. T:PLC Fonksiyonu aktif, PLC RUN sinyali harici terminal : o

10-24 P.235 Maksimum genlik 0~25.0% 10.0% 10-55 P.780 PLC Galisma Segenegi giris sinyali veya 10-56 (P.781). 0 12-01 P.421 Home birinci yiiksek hiz 0~650.00Hz 10.00Hz

2 : PLC Fonlsi ktif, PLC RUN sinyali harici terminal X ikinci vii ~

10-25 P.236 Yavaslamada genlik karsilama 0~50.0% 10.0% s sinyal?:dselﬁonu aKti sinyali harici termina 12-02 P.422 Home ikinci yliksek hiz 0~650.00Hz 2.00Hz

1026 | P.237 | Hizlanmada genlik karsilama 0~50.0% 10.0% 0: Etki yok 12-03 P.423 | Baslangic pulse offset -30000~30000 0

10-27 | P.238 | Genlik hizl 0~ 360.00s/0 ~ 3600.0 10.00s 1096 | P71 PiCmn 1: PLC RUN 0 0: Harici pulse.

. . enix hizlanma zaman o s . 0: Gegersiz 12-04 P.424 | Pozisyon komutu kaynagi 1: Relative pozisyon. 0

10-28 P.239 Gerlik yavaslama zaman 0~360.00s/0 ~3600.0s 10.00s 10-57 P.782 PLC Program silme 1: PLC program silme, silinme islemi sorasi parametreyi “0” 0 2: Absolute pozisyon

10-29 p.oa7 SK[?r"::iktﬁf(MC) gegisi guvenlik 0.1~100.0s 1.0s yapar 12-05 P.425 | Pozisyon kontrol oran kazanci 0~65535 10

10-58 P.783 PLC Monitor segim komponenti 0~326 0 Pozisyon kontrol ileri besleme
~ 12-06 P.426 0~65535 0

10-30 P.248 Baslangig bekleme zamani 0.1~100.0s 0.5s 1059 P 784 PLC Komponent gorintileme Sadece Okunabilir oku l;azanm . —

Striiciiden sebeke guicline 0~60.00Hz - g ozisyon kontrol ileri besleme - 100

10-31 P-249 otomatik gegis frekans araligi 99999: Otomatik gegis emri yok. 99999 12) Hiz ve Tork Kontrol Parametreleri Grup 11 1207 pa27 alcak gegiren filter zamani 0~65535ms ms
0~ I10.00Hz|: AC slrici (;a_\Fmasmda:\(s:eb_glfe _gucu i Fabrika o 12-08 P.428 III':IrtIICI pulse pozisyon kontrol hiz 0~ 650.00Hz 10.00Hz
besleme calismasina gegtikten sonra AC siiriici start Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Set Degeri
referansi (STF/STR) OFF olur ve ardindan AC strlici Ayari 12-09 P.429 | Pozisyon ulasma siniri 0~65535 40

. . N calismasina geger. —

10-32 P.250 | Otomatik gegis frekans araligi 99999: AC strlicl galgmasmdan sebeke gicu 99999 11-00 P.320 | Hiz kontrol oran katsayisi 1 0~2000.0 100 12-10 P.430 | Sifir servo kazanci 0~ 100 5
besleme calismasina gegtikten sonra AC suriici start 11-01 P.321 Hiz kontrol integral zamani 1 0~20.00s 0.30s 12-11 P.431 Tek nokta pozisyon konumu 0~65535 0
referansi (STF/STR) OFF olur ve ardindan AC sirlict 1102 | P.322 | PIkatsayianahtarlama frekansi 1 | 11-25 (P.414) ~11-05 ( P.325 ) Hz 5.00Hz 1212 P.432 | Tek nokta konum frekansi 0~650.00Hz 0.00Hz
calismasina geger ve motor yavaslayarak durur.

0: Besleme hatasi zamani yavaslayarak durma 11-03 P.323 Hiz kontrol oran katsayisi 2 0~2000.0 100 12-13 P.433 Sifir hiz esik seviyesi 0~650.00Hz 0.50Hz
fonksiyonu pasif. 11-04 | P.324 | Hiz kontrol integral zamani 2 0~20.00s 0.30s 12414 | pasa | Pozisyon komutu cevap 0~2 0

10-33 P.273 Besleme hatasi stop segimi 1: Disiik voltaj 6nleme yok (Eger diisiik voltaj veya 0 ) secenekleri
besleme hatasi meydana gelirse, motor yavaslayarak 11-05 P.325 Pl katsayi anahtarlama frekansi 2 11-02(P.322) ~ 650.00Hz 10.00Hz 12.20 P 450 Pozisyon komutu 1 tur sayis! 30000~30000 0
durur. - k | ki ~2 0

! 11-06 | P.326 | Akim kontrol oran katsayisi 0-20 1221 P.451 | Pozisyon komutu 1 pulse sayisi | -30000~30000 0
0: SPM
11-07 P.327 | PM motor tipleri 1-IPM 0 12-22 P.452 | Pozisyon komutu 2 tur sayist -30000~30000 0
11-08 papg | PM baslangic motor pozisyonu 0: Kutupa gekme (pull in). 0 12-23 P.453 | Pozisyon komutu 2 pulse sayist -30000~30000 0
: algilama segimi 1: Yuksek frekans pulse
11-09 P.329 PM motor hizlanma id 0~200% 80%
11-10 P.330 | PM motor sabiti hizi id 0~200% 0%
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. Fabrika . N Fabrika L 17) Parametre Modu Anahtarlama
Group No. Parametre Adi Ayar Araligi Set Degeri Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Set Degeri
Ayari Ayari » SES3 serisinde fonksiyona gore parametreler siniflandirilir ve fabrika ayari degeri “Grup Mod” olarak gésterilir.
12-24 P.454 Pozisyon komutu 3 tur sayisi -30000~30000 0 14-14 P.612 Sarici saft capl 0 ~10000mm 100mm » Eger kullanicilar parametreleri “P.xxx” olarak gdrmek isterlerse, litten 00-25 parametresini “1” ayarlamalidir. Béylece tlim parametreler “Geleneksel P
12-25 P.455 Pozisyon komutu 3 pulse -30000~30000 0 0: Baslangi¢ sarim ¢api 14-16(P.614) ~ 14-18(P.616) modu” olarak gosterilir.
) sayis| 14-15 P.613 Baslangi¢ sarim ¢api kaynagi parametresi ile set edilir. 0 18) P re Avar Ak
12-26 P.456 | Pozisyon komutu 4 tur sayisi | -30000~30000 0 1: Baslangig sarim gapi analog deger ile set edilir. ) Parametre Ayar Akis! o
- 14-16 P.614 Baslangic sarim capi 1 1~10000mm 100mm » Parametre ayar modunu degistirmek i¢cin MODE butonuna basiniz.
1227 | pasy | Pozsyonkomutud pulse -30000~30000 0 sange ki dlitter
sayisi 14-17 P.615 Baslangi¢ sarim gapi 2 1~10000mm 100mm
12-28 P.458 Poz!syon komutu 5 tur sayisi -30000~30000 0 14-18 P616 Baslangi sarim capi 3 1 ~10000mm 100mm m} [—O_(TO_] p 0>7 0 Ol [—O_Wm m}
12-29 P.459 Pozisyon komutu 5 pulse -30000~30000 0 14-19 P.617 S filt 0~ 1000 0| - v v S 03]
) sayis| - - arim capi filtre zamani ms ms = EEEITEE 3 a wal ™
12-30 P.460 | Pozisyon komutu 6 tur sayisi | -30000~30000 0 14-20 P.618 | Sarm gagi mevcut degeri 0~10000mm Omm Tight Lidhe u Light up
- - ODE
1231 P.461 :;;nsslyon komutu 6 pulse -30000~30000 0 14-21 P.619 Her bir tur pulse sayisi 1~60000 1
14-22 P.620 Her bir seviye tur sayisi 1~10000 1 (Monitor) (Frekans A
3 — yarl)  (Parametre Ayari) (Calisma) (Yardim Ayari)
1222 Pz POZ!Syon omuL 71 sayel 20000300 ° Materyal kalinlik ayar 0: The material thickness is set by the parameter » Asagidaki akis diagramina gére calisir
12-33 pag3 | Pozisyon komutu7 pulse -30000~30000 0 14-23 PO2 | st 14-24(P.622) ~ 14-27(P.625). 0 ¥ ¥ X
sayisi 1: The material thickness is set by the analog value.
12-34 P.464 Pozisyon komutu 8 tur sayisi | -30000~30000 0 14-24 P.622 | Materyal kalnlik O 0.01 ~ 100.00mm 0.01mm light up light up light up
1235 P.465 SP;’;':IV"” komutu 8 pulse -30000~30000 0 14-25 P.623 | Materyal kalinlik 1 0.01 ~ 100.00mm 0.01mm
— -
12-36 P.466 | Pozisyon komutu 9 tur sayisi | -30000~30000 0 14-26 P.624 | Materyal kalinlik 2 0.01~100.00mm 0.01mm \ \ \
i 14-27 P.625 Materyal kalinlik 3 0.01~100.00mm 0.01mm
1237 P.467 Pozisyon komutu 9 pulse -30000~30000 0 ry }ﬁ I
sayisi 14-28 P.626 Maksimum kalinlik 0.01 ~100.00mm 1.00mm A EREE A | @ ‘ \
i — [ _
12-38 | P.468 :ao;':l”o" komutu 10 tur -30000~30000 0 0: Hat hizi girisi yok.
" 14-29 P.627 Hat hizi giris kaynag1 1: Analog deger veya pulse girisi 0 —
1239 | P.469 ::;':IV"” komutu 10 pulse -30000~30000 0 2: Haberlesme ayari. |
1240 b 470 Pozisyon komutu 11 tur 30000~30000 0 14-30 P.628 Maksimum hat hizi 0.1 ~6500.0m/dk 1000.0m/min | °
say|_5| 14-31 P.629 R hesaplama igin minimum 0.1 ~6500.0m/dk 200.0m/min L FEENEEEEI | E > — — — M
Pozisyon komutu 11 pulse nathze. ...\ - oy ey e ——— ] S | | | |
12-41 P.471 -30000~30000 0 N c =
sayis| 14-32 P.630 Gergek hat hizi 0 ~6500.0m/dk 0.0m/min o W HT( |
N -_— N "eSs
12-42 p.472 Pozisyon komutu 12 tur -30000~30000 0 14-33 P 633 Mekanik atalet karsilama 0~65535 0 - % 5 |uss ‘ e EEE ) | @ [ AeEREE ) |
sayisi : katsayis! | 01 _ O 2 | b —————— -4 ke ————— -
1243 | P.473 z:;‘:l""” komutu 12 pulse -30000~30000 0 14-34 P.634 | Materyal yogunlugu 0~ 60000kg/ m3 Okg/m? \ ——
12-44 P.474 Pozisyon komutu 13 tur -30000~30000 0 14-35 P.635 | Materyal genisligi 0 ~60000mm omm L EEEEIE) |
) sayist _ Sirtinme karsilama 000 N
12-45 P.475 Pozisyon komutu 13 pulse -30000~30000 0 14-36 P36 katsayis| 0~50.0% 0.0% ~ .
's:’ay|5| . ” 0: Materyal tedarik kesme oto algilama fonksiyonu pasif. 19) Diger Bilgiler ]
g ozisyon komutu 14 tur - ~ - N N » Bu kullanma kilavuzunun igerigi higbir bildirime gerek duyulmadan degisebilir. Kullanma kilavuzunun en son versiyonunu firmamizdan temin edebilir
12-46 P.476 sayis| 30000~30000 0 14-37 P.637 N:atleryal}ed:ri.k kesme oto 1: Materyal tedarik kesme oto algilama fonksiyonu 1. 0 veya internetten indirebilirsiniz. (www.sseec.com.cn veya www.seec.com.tw)..
i algilama fonksiyonu . i i .
1247 | Pa77 :;’ZI':IVO" komutu 14 pulse -30000~30000 0 9 Y 2: Materyal tedarik kesme oto algilama fonksiyonu 2. > Urdinle ilgili tiim sorulariniz igin teknik servisimizle kontak kurabilirsiniz.
Po);isyon omut 15 r 3: Materyal tedarik kesme oto algilama fonksiyonu 3.
12-48 P.478 -30000~30000 0 ini i
sayisi 1438 | P.638 '::'g”l:g‘m“: hat hizi otomatik 0.1 ~6500.0m/min 200.0m/min
Pozisyon komutu 15 pulse ~
12-49 PATO | oy -30000~30000 0 14-39 P.639 | Oto algilama hata araligi 0.1~100.0% 10.0% V1.01 Ocak, 2018
14) Ozel Ayar Parametreleri Grup 13 14-40 | peao | Otomatikalglama karar 0.1~60.0s 2.0s ;
gecikme =\
14-41 P.645 On-stirme hiz kazanci -50.0% ~ 50.0% 0.0% 4 008';'6&“-08;
. Fabrika L 14-42 P.646 | On-siirme tork arttirma -50.0% ~50.0% 0.0% AN e ey
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Set Degeri —— -
Ayari On-siirme tork gecikme
14-43 P.647 0~65535ms Oms
13-00 P.89 Kayma karsilama katsayis| 0~10 0 zamani
13-01 P.246 Modulasyon katsayisi 0.90~1.20 1.00 0: Hat hizi ayari pasif.
13.02 P.o85 fl:;[l]jé]rlafrekans titresim engeli 0~8 5 14-44 P.656 Hat hizi ayar kaynagi 1: Hat hizi analog deger veya pulse girisinden elde edilir. 0
Yiksek frekans titresim XX00 ~ XX15 2: Hat hizi haberlesme modundan elde edilir.
13-08 P.286 engeli faktord 00XX ~15XX 509 14-45 P.657 Hat hizi ayari 0 ~6500.0m/dk 0.0m/min
15) Tansiyon Kontrol Parametreleri Grup 14 1446 | Ppess | Tansivon kapaligeviim genli | O:Motor giicl temeli genlik limiti 0
limiti kriteri 1: Gergek zaman hat hizi temelli genlik limiti
. Tansiyon kapali gevrim genlik -
. Fabrika o 1447 | P659 | U0 0.0% ~100.0% 0.0%
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Set Degeri -
Ayari 16) Kullanici Parametreleri Grup 15
0: Tansiyon kontrol pasif Fabrika
1: Agik-gevrim tork kontrol modu (kapali gevrim vektor Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Set Degeri
kontrol modu iginde) Ayari
14-00 P.600 | Tansiyon kontrol segimi 2: Kapali-gevrim hiz kontrol modu 0 15-00 P.900 Kullanici Kayit Parametresi 1 | 0~1299 99999
3 Kapalrgavrim ork Konirol mod (kapll gevrim vekier 1501 | oot | Kullnci Kayi Parametiesi2_| 0-12%9 99999 MANUFACTURER 1: SHIHLIN ELECTRIC & ENGINEERING CORPORATION
4: Sabit hat hizi kontrol modu. 15-02 P.902 | KullaniciKayit Parametresi3 | 0~1299 99999 AUTOMATION DIVISION
0: Sarici 15-03 P.903 Kullanici Kayit Parametresi 4 0~1299 99999
14-01 P.601 Sarim modu 0 . . H -
T ——— o1 | Poos | Kulane Kayi Parameies s | 0= 1250 P Factory Address: HsinFun Factory (Taiwan)
) : Aktif ters malzeme bosluk alma start sirasinda izin - . . .
1402 | Peoz | poteime srEencakiers veriimez. 0 1505 | P905 | KullanciKayit Parametresi6 | 0~1299 99999 No. 234, ChungLun, HsinFun, HsinChu, Taiwan 304, R.O.C.
1: Aktif ters malzeme bosluk alimina izin verilir. 15-06 P.906 Kullanici Kayit Parametresi 7 | 0~ 1299 99999 Tel: +886-3-599-5111 ext.425 Fax: +886-3-590-7173
14-03 | P.603 | Mekanik iletim orani 0~300.00 1.00 1507 | Poo7 | Kullanici Kayit Parametresi8 | 0~ 1299 99999
0: 14-05(P.605) parametre ayari. "
- Kull K P ~12
14-04 P.604 Tansiyon ayar kaynagi 1: Analog deger veya PULSE giris ayari. 0 15-08 P.908 ullanici Kaytt arametreSf ® ° il 99999
2: Haberlesme ayar. 1500 | Pgog | KulamorKaytParametiesi | 01299 99999 MANUFACTURER 2: SUZHOU SHIHLIN ELECTRIC & ENGINEERING
14-05 P.605 Tansiyon ayari” 0~ 30000N ON -
Kullanici Kayit Parametresi 0~1299 CORPORAT'ON
" " 15-10 P.910 99999
14-06 P.606 Maksimum tansiyon 0~ 30000N ON 11
- | i ~ Kullanici Kayit Parametresi 0~1299 . H
14-07 P.607 Sifir-hiz tansiyon artimi 0~50.0% 0.0% 15-11 P.911 iy Y 99999 Factory Addressl Suzhou Factory (Chlna)
14-08 P.608 Sifir-hiz esik seviyesi 0~30.00Hz 0.00Hz Kullanic! Ka -
yit Parametresi 0~1299 - - . . .
1409 | P09 | Tansiyon azaltma 0-1000% 0.0% 1512 | Po12 | oo 99999 No0.88, Guangdong Street, Suzhou New District, Suzhou City, Jiangsu Province,
Kullanici Kayit Parametresi 0~1299 .
14410 | P.654 ’:é:g;”;:j'“ama 0~ 10000mm omm 1513 | PO13 | Y 99999 China, 215129
0: Hat hizi yoluyla hesaplama. 1514 P.914 Kullanici Kayit Parametresi 0~1299 99999 . .
1: Kalinlik birikimi yoluyla hesaplama (enkoder motor 15 - Tel . +86'512'6843'2662 Fax: +86'512'6843'2599
14-11 P.610 Sarim ¢ap!i he§aplama : taraflndal)‘, Fu!se sinyali PG tizerindeki A1/B1 bagli 0 15-15 P.915 Tg”amCl Kayit Parametresi 0~1299 99999
metodu segimi 2: Kalinlik birikimi yoluyla hesaplama (enkoder sarici saftina -
bagll), pulse sinyali M2 terminaline bagl. 15-16 P16 Kullanici Kayit Parametresi 0~1299 99999
3: Analog degjer veya pulse giris. 17 : IMPORTER: FABRIKA AYGITLARI SISTEM TEKNOLOQOJISI A.S.
0: Sarim gapi degerini enerji kapandiginda veya sarim gapi 15-17 P.917 Tg”a”'c' Kayit Parametresi 0~1299 99999
hesaplama durdugunda hafizada tutmaz. . Kiigiikbakkalkdy mah. Dereyolu sok. No: 4 34750 Atasehir / Istanbul / TURKEY
Kalinlik birikimi yoluyla sarm | 1: Onceki hesaplama degeri, enerji kapandiginda veya 15-18 P.918 Tg”a”'c' Kayit Parametresi 0~1299 99999
14-12 P.650 Gap! hesaplamasi oldugunda sarim c¢ap! hesaplama durdugunda hafizada tutulur. 0 - N - - - - "4 - - - -
hafiza kontrolli Hafizadaki sarm capi degerini enerji geldiginde veya 15-19 P.919 Kullanici Kayit Parametresi 0~1299 99999 Tel ) 90 216 574 94 34 Fax: 90 216 574 16 60
hesaplamaya yeniden basladiginda baslangic degeri 20
olarak alir.
14-13 P.611 Maksimum sarim gapi 0~10000mm 500mm
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